H H Sciences

et technologies

Laulomalisalion H Hd

de la Recherche

{'\{'\{‘\

8a, avenue V Maistriau B-7000 Mons
Tel: +32 (0)65 33 81 54

Fax . +32 (0)o5 371 30 51

E-mail : tech-mons@heh.be

avec ProcesSim

.

‘ProcesSim?

Simuler pour stimuler

Fabrice SCOPEL
Email ; fabrice.scopel@heh.be

Web Site : http.//www.heh.be/processim




]
H — H he
| Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

r/,-\
', Centre de recherche de la HAUTE ECOLE
lQl?e -

de la Communauté francaise en HAINAUT
S Em e EEm

S

omron

SIEMENS
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’ CONTACT

* E-learning,

 Formation initiale et continuée,

 Collaborations FCC, Forem,
Technifitur...,

« TFE,

» Agrée Siemens ,Schneider,...

* Marketing,

 Mode d’empiloi virtuel,

*  Optimisation,

 Maintenance,

* Optimisation du pilotage
,sans arrét de production,
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Dépanner, modifier une installation.
Utiliser la supervision, la maintenance
informatisée et la « télégestion »

Former les opérateurs et
agents de maintenance

Production

Piloter et vérifier la validité

K d’un programme d’API
)
0 o
‘gi‘ Monter et piloter son propre processus
er Réaliser son projet d’automatisation E
N o
Qo 2
Découvrir les principes d’analyses combinatoire et séquentielle Q
grace a la visualisation dynamique et a I’interactivité. 3
A N &)
Découvrir et expérimenter toutes les technologies annexes :
pneumatiques, mécaniques, électriques...
AN

Motiver ’opérateur & découvrir le cahier des charges d’une automatisation
en agissant sur le matériel virtuel

- E - - s 4 - . . - ~ ’ -
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De la commande a la signalisation TOR et Analogique
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Analogique digital

Binaire codé décimal

AE 5[]

[nput Output
Foues Affichevr
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Binaire [-37/68 5 32767]

Autres outils

Générateur d'objets

Evacuation d'objets

Subsztitution d'objets

Champ peganteur
Cutilz de
découpe

b écanizme animé
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Cornpheur

Temporization

‘
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De la grandeur Physique
a la grandeur API
en passant par la carte
d’acquisition électrique
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Tupe de mesure——
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' Linéaire
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Edition du tableau |
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Mnémanigue

/
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Ok

Aide |
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a2z
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Démarrage direct
Moteurs asynchrones

Paramétrage du moteur

_ Motes : 1 Contacteurs
— Rotation ?

H

{+ lnsenz lll

4

™ Deus sens %ﬁ

Yitesses ¥

EE * 1 Vitesse
~ 2Vitesses
M I Moteur 1
o i —Démamnage 7
= Etoile Triangle
* Direct
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Le circuit de puissance
s’adapte selon
votre sélection 2>

Deux sens de rotation

Paramétrage du moteur
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— Rotation

&+ Un zens

" Deux sens

—Witezses 7
o+ 1 Vitesze

T 2Viteszes

— Démarrage
" Etaile Triangle
f* Direct

MHom I Moteur 1
Fermer |

— Rotation 7

Motes : 4 Contacteurs

= Un zens

* Deus sens

Vitezses 7
= 1 Yitesse

@ 2¥itesses

— Démarrage 7
™ Etoile Triangle
+ Direct

Le mécano virtuel
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Moteur avec variateur de vitesse

Waleurs de retour du Wariateur Parameétres de pilotage
Consigne de vitesse E
[-100% & +100%] W 0
Yitesse effective % 45 Demande
I'S GQw_Consighe = (! d'anét
[freinage)
}
IwStatus [ R A T T B I )
Accélération [1 & 100%] e Conilgne
Hit=tdulmotidictat Gwi_Accélération =
|ﬁ ﬁ ﬁ ﬁ_m ; Temps
I_ Sens droite
Fréquence atteinte Identification
Surcharge moteur Nom Mateur 1
Eermer
Consigne de vitesse seee 0
[[100% a +100%]
Commande de

Demande 5 onsigne de vitesse

'3 Ow_Consigne = r‘ d'anét freinage (NF)

[freinane]
Consigne d’accélération 15

|||||||||||||||'J||||||
iw?

Consigne de vitesse

Accélération [1 a 100%]
o Consigne d’accélération ) . | &
Ww_Acceleration = m 9 Vitesse effective
[ &

Statut du variateur

Mot d’état
Bitz du mot d'&tat

il -~ Yitesze effective X 4k

—

I

Senz droite

[Fréquence atteinte
ﬁlw Status ]
Surcharge moteur Le mécano virtuel
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Bande transporteuse

Y

Senz du tranzport—
{~ Gauche
* Draite

W
é]: % Horizontale

 Yerticale
" Yue de profil [Honzontale)

b otewr azzocia (kM atewrl

Mombre d'objets ranzportables

™ Sanz limite COFinéa |20 Maw

Witezze de tranglation = 100 3 ’7

..... YT Eomer |
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Reset Compteur
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Les objets déposées sur le convoyeur sont
automatiquement mis en mouvement
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Pour sélectionner un convoyeur,
vous devez au préalable déposer

Bande transporteuse

un moteur d’entrainement.

@

1 Sens du transport —
)
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b oteur azzocié :Moteurd

Yitezze de translation = 100 % ’7

% Sang limite

" Gauche

* Draite

Yue
™ Haorizontale
" Yerticale

% Yue de profil [Harizontale)

MNombre d'objets tranzportables

O Fixéd [ Man

Fermer |

B
@ - ™| Le mécano virtuel
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En sortie du convoyeur
les objets se poussent !

O

—e—
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Senz du trangport

b oteur aszacié Mateur2

b ateurd
M ateur

Witesze -:Ie tranglation = 100 3

f+ Gauche
= Draite

Wl

i~ Horizontale

i MWerticale

i+ %ue de profil [Horizontale}

Fermmer |

Les boites s’empilent automatiquement

Bande transporteuse x|

+
i Sens du bransport —
a . " Gauche
I
' Diote
-:':I Vug—————————————

" Harizantale

Maoteur associe

MateurD

itesse de translation = 100 %

£ Veilicale

" Yue de profil [Honzontale]

Fermer |
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[T Yénin de découpe
™ Yénin de séparation
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soteTte

— Ezzaiz ef choix dez dimenzions du wérin

Ezzal avec une commande manastable

Courze
1596 Twips |

Mo du wérin

I Yern D

Eermer

Edition des propriétés du verin a charger X
— Pozition —Yitezzes — Etat initial
Sortie de [a Commande ‘-
Ca artie de la tige 2 _
i Sortie & draite l - 5 (= Tige rentiée
" Sortie & gauche o "'l oo
) ; ' " Tige zottie | T
% Sortie en bas Rentrée de |a tige
|
: /
" Sotieenhaut | | 0 0 0 0t 0 0 | [ 2Eme Witesse —
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=== 03 Q10
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Tout est paramétrable : ’orientation , les vitesses , la commande,
la course, le poussoir, y compris les outils de préhension...
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%‘U’érin avec plateau aimante

et
Deuxiéme vitesse de sortie  Accrocher Fialeni la sortie.
5 ortir 117 L 14
115 &) —— @
E}::, Attraction On Vitezse lente
ol IE G o7

: @
+ + +

12

na 0 Infopigce collée

115 Ci

i) 13 i
=7 Y
[D Q}: 54
@ Separer des objets entrainés par un convoyeur

—a—e1 o =
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b

) |12 5
Infarmation de retour @ T
- piece bloquée ou

- fin de défarmation

Le mécano virtuel

Pousser, accrocher, Bloquer, découper, déformer ...
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La vitesse de chute Les objets qui sont placés dans la zone
réglable grise disparaissent et reviennent dans la
zone d'empilage.

& 8

Le mécano virtuel
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Entrées
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@ 06 8
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&
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Détecter les nl:qets Créés
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4
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Parameétrage de la détection assossiée a l'entrée Il
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— Orientation — Portée
. Baz Eml_ o
" Haut
Féglage de la portée
" Gauche
* Draite [
Dezcrption ; I

— Contact

& N0 " NF.

— Détection 7
Pour Ajouter ou Retirer des objets

détectables, il suffit de les désigner
avec la sourns

M rmérmamique | Entrée 11

0.k, | Annuler

Choisir les objets a “detecter”
selon le type de capteur

Le mécano virtuel
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— Orientation — Portée — Edition de la cate d'acguizition
© Bas Bein------- - Mesure > Sonde -» Grandeu{réléctrique - Waleur &P [Integer]
P = B c — e B oo |
e aut HE |
= & I:I:I:I:Izﬂl Reéglage de la portée 2 @ ki {_L Sl
rh Gauche Trrrornrnnenprnrnn ool aca[ted'acquigitiﬂﬂ |
kezure de & Dioite '
diztance [ 6250 Arnuler
Editer la carte d’acquisition
Paramétrage du capteur linéaire
Comportement
g Mesure --» Sonde > Grandewr Eéctique > Waleur &P [Integer)
Er E 5 v N
i oan. OO00PEO0 OOEE OF0H
v 4 °ore rs"
e ."‘ |:|:|:|:I=E| ~ Canfiguration du capteur analogique

Le meécano virtuel
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Position

r— Limites phyziques
Valeurs entiéres |

Min [~ 0 - 0
Max [ G250 -5 10W

Type de mesure——
o010y
40 +10Y
4 20mh

~ Limite de la valeur d'entrée & lautomate ' #x

|

Comportement
& Lingaire

" Selon tableau de valeurs

Min [ 0 >0 Max [ 6280 - 10V
tnémonigue Description
I Mnémanique I Description | . I
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" Motarizée [1 vfte&se]

atonzée [2 vitezzes)

Ezzai du pozitionnedr

© @

=1030
Witezae de translation = B0 &

. r Mat de com
LI ) LI ) LI ) LI ) LI ) 1 IJ LI ) LI ) LI ) LI ) [analngique]
[ ézigniation : ILintra.ﬂ'-. - Motewr &
wariateLr
R 5 _ _
H Aprés le déepot désigner les élément "Liés™
mécaniquement [Ctil _Click]

Fermer

e
.
e
pras
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&_ 2

L) e

h ‘175 " \]FB

% 13 )
: ontact awsiliaires LThermique < écapage

I 720 |
. - | Déchargement t
750 1 -
- : .
mét Urgence

— Type dentratnement—————
T E:‘l I % Pheumnatiqus
1A

Tableau d
115 = AnétUrg s 013
[Posiin] Sumee 2 e 2
Servo commande ® b
Automatique Manuel s 07 o 03 Q10
o Chargé  Déchaigé Diote Gauche Monter Dessendre @ @® ©® @ @
E ou 1 123 6 (5 é é Décapage  Ringagel Etamage Ringage? Déchagems
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Plusieurs solutions

Type d'entrainement / de pilOtage
I * Preurnatique ,
- e A | . L

Essai du positionnews " Motarizée 1 vi-tesse] "I'|'||:II|-EIQE-' des ':'I:'|E’|:S I

" Motorizée (2 vitesses)

. [ y=1030 |
Moteur d'entrainement 2

YiteNze de tranzlation = B0 %

¢~ Mot de commande I
[analogigue)

Mnleur A
vanateur

Fermer |

Fozitionement aves un mat de destination

% h Les deux pOSitiOllIlelll'S #

sont
[ 1 , . I
operationnels HO- 11
Simultanément ! - ED

i
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Mécano Yirkuel Affichage  Programmation  Param
®|6[| 5 3

Image objet. ..

Zone d'empilage

Boite 3 autils ‘
w Bande transporteuse
Fluides., .% 3 Tahble
Support
Actionneurs F i

% Fosgitionement avec un mot de destination

5

Permet 'empilage des objets ||

H=

Table de transfert

T able de transfert

by —— =
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ur stimuler
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I'Iw'l

Q7 -G8

=T

[Ine commande pneumatiq
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Génerateur d'objet

— Comportement du générateur

" Génération Inpulsionnelle

¥ Génération selon une fréquence

o Géneration g les = cpcles
d'aguisition

1]

£~ Période introduite via un D

— Fréquence d'apparitinn—‘

— Désigner les cellules zensibles

[ Cellul
%

G_x D,'d[e de
generation
Annuler | (I}

~

r Fichier Image

I = o [Disque local]

j Bruny. warnf

[
£ Mes documents
J ‘SAépplications Vb

Sl ProcesSirm_SiemensCuy

Bturg.wrnf
butee, gif

buttee. vmf
Bwertc. wmf
Bwertf. vumnf
cafe. wmf
cafel wnf

T |

BUREAL \wMF

Butte™ 1. wrnf

[

Quelgue soit la solfigitation du
aénérateur un maximimde 20
objets & l'écran n'est pas
dépazzable.

FPour effacer les objets superflus
employer une ou plusieurs
'Fones noires”

Relaiz de pilotage

des générateurs

. e
® [

60 objets traités
simultanément 5
a l’écran !
17 4
@ G

w1

res
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Cafe

Cafe

¥
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Fériode d'apparition réglable.
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Destructeur d'objets

Analogique digital

Binaire codé décimal

GE 5[5 =

Des objets interactifs
a la vos dimensions

Avec trois méthodes de génération
sImpulsionnelle

*Périodique a fréquence déterminée
*Périodique a fréquence variable
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N ~Fichier Image —————————
Mombres de trames : 4 b asirmurm 20 ! = -,_l y . . 7 .
[ Motewrd — o °
et 22 e = Mecanisme anime sur 1mage en cours :
9 Documents and 5 ettings _ ] 1
2 &l ] {3 Administrateur : 20 lmages maximum
il © ' L) %",’12@,?;;3_“6“;‘;;‘;@3 - traitement périodique paramétrable
'l'.r-aiterner'ut_n:le_:s:l.lr - Fln de course / lmage
il ] |25 Came fixée
SUr axe moteur
Apercu © — Dimensionnement ' 126
= BACZWMF ~
Start - Stop ‘ BARRE. WMF =
@ © EL!TEE.GlfF Tl
.............. Sens — came_.pro;i:_‘lz.wmg
; came_prafil_ 2 wm
e Q ‘ T a— ——
les 2 eycles 7 I . | -
T : Comportement de l'animation & lamét—————————
Iz _0 [F Ayec image intiale ¢ Sur limage en cours Ok | Annuler
~ [mage au repog : = ImageW ~Fichier Image————————————
T MatewD [~ Identique &1 Tage Image 2 I Se .'_!
| M ote L2 [ [t
3 Documents and Settings
. 23 Administrateur
La commande : relais, vanne ou moteur Aok é O 0 s doorers
abrice_applications
= Fabrice
&= Mew_tratement_de_ sur
Charger | Charger | Charger |
, . . , . e e e n o :
M¢écanisme anim¢ avec image initiale e @ | [
- traitement périodique paramétrable
- Définition image au repos &

image en fonctionnement
- Fin de course / image

03

BUTEE.GIF
caizse. wml
carme_praofil_T.wmf

came_profil_ 2 wf
mmﬂ_ e

Sens

®

Traitement
périodique tous
les 2 cycles

£ BACZWHF
Stat - Stap ‘ ( BARRE WMF
‘P

3 — b
I Comportement de |'animation & ['arét
[Mechnim_0 (ﬁ, . '
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Compteur

Temporisation

Générateur d'objets

Destructeur d'objsts

Analogique digital

] -
“H T
; I

s

Binaire codé décimal

GE 5[5 =

] /

/ Comportement |

Fonctionnement
4 A

Cette zone, maténalizée par un rectangle griz fonce, a
poLr fonction 'effacement des objets compléternent
entrés.,

) Deus fonctionements pozsibles ;
Effacement des objets

bous lex 40 cycles -Soit un traitement péniodique préwu touz les = cycles

EIIIIIIL.IIIIIIIIIIIIE d'acqulEltlnn

-Soit un traitement & la demande tant que ['odre
d'&vacuation est vrai

LY P O A T R R Y O Y Y )

Fonctionnement

" Périndique

™ Avec relaiz de\commande QK. | Arnuler |

\

Détruire simplement

poursimuler lejpassage S
a un autre poste de travail ou... )
Evacuer a la demande ou
automatiquement tous les x cycles.

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 26
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vaones = wacesaim

imuler pour stimuler
— Tupe

Fcl Fcl ¥ fvec fine de course " Preumatique =4

'# @ -]:l & Motorisée -F'
i Manuelle ﬂ

" ServoVanne I
— Orientation
© © © i+ Werlticals x

Cormmandes £ Honzortale el

— Comportermnernt Hydraulique

i . Diamnetre
Yitezze de farmeture Pression dentiée e I g0

1ML pere de chaige [0.149

[T Wanne normalement fermée g —

Realisez votre circuit :
ProcesSim le modélise pour
vous !

— Commande pneumatique

tonostable Bistable | FRénlable

Eermer

Toutes les parametres sont intégrés la commande pneumatique,

¢électrique, les servo-vannes, I’orientation, I’ouverture NF,
la pression d’entrée, la vitesse d’ouverture, le diameétre, L méeano virtuel
la perte de charge, ...

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 27



]
H - H he
| Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ry iSim

at il stimuler

Edition de la cuve 1

Hauteur Froprite
~ j Murn
H Diamétre [m)]
Hautewr [m)

Hauteur liq. [m)
Contenance [ 95.018
Conteru [ne] 1.281

Un petit dezzin e
complexe

— Type de cuve

" Cylindrique

* Embout cﬁniqueD g

= " Cylindrigue D
~ =l " Sphéngue a

v Diamétre
[ -~ Eﬁge

==

Ok | Annler |

N N
Choisir la forme ,

les dimensions....
La fonction comportementale est
dans ’objet !

Realisez votre circuit :
ProcesSim le modélise pour

!
VOUS ! Le mécano virtuel

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 28
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el

d

7 = p—
=i, +1p0) U.]+E[tr..oa. +0,) 0T
7l

ars 2 AL,

SE o () g, 0] S
Xy dx, X
n|+GPo:)_Pn‘]Rr

] =
")r—]*—f’—(ﬁpn."’f'zpnﬂ!‘
e

o By
7 A A
L £5
vy 1Pt 1Pz
. atnL [ an, rJF\
ave pz[(’iﬂ.."'":ﬂu)]ﬁ[ X, “'a—x:]
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Servo-vannes & mot

Sonde de niveau de la cuve Cuy_0

ol

C
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Simuler pour stimuler

= Cnm\powament Phata
I Mesiher Sonde-> Grandeur éléctique > Valewr AP (Integer) 7
e I— | il 4
E IW ? R W 2500 ‘ I
= o 0000 PO00F ERO00 0800 )
5 s [ =R | |
— Configuration du capteur analogique .Al-—'}-
\ r— Limitez phyziques Type de mesure—— — Comportement L
Ti] itres | L
= VYaleurs entiéres | & 010y O il
. 5 Min | il -
3 Iﬁ oAU A0 +10Y " Selon tableau de valeurs
t "= =T 77
, , (E 500 =3 10V I
420w Editiar du tableau
| | — Tupe de mesure
T — Lirnite de la valeur d'entrée & lautomate [w s " Hauteur libre ﬁj" ok
ol o5 ﬁl .
55 Mirn I 0 -» 0% ER: I 5000 - 104 % Hauteur de liquids ﬁ]“ aid
Aide
M némonique Description
I tnémonig I Drezcription | &nnuler
Mot de sortie Qw 1 Ed|
— Compartgment
W -I al I Waleur AP [integer] - Grandeur éléctique  -»>  Grandeur Physique]
- I— W
In h/ : 20 I 0. W I 0
Iﬁ : L Edition  Aide
: OOO000O00 OO E 0080 43 sonatea | [ wapom = || Quiter
i i = , v A araphiau
— Configuration du capteur analogique 1 Pillx | Fillly i ﬂ B
r— Limites Ow =2 Type de mesure Limitez physiques \ 0| oo 10,000 112
.. ] 51
Min IT 5 A0y CopA0y . Yaleurs entiéres | % o Sﬁ
&40 +0Y Hin I o <+ A0Y | esm vew 3
Max [ 100 = 10Y P Max [ 100 | - 10¥ pi ;}SEZI : cas jé
aramétres de la courbe
N. de points N Pis dela Eg & L
Comportement dinterplolation coutbe 51
’7  Linéaire " Selon tableau de valeurs Edition du tableau | ‘ 5 ¥l E 121
04
. L 7 4753903
Mrémaniqus Description 157 4527168
- 167 43107
I Qw a0 I Consigne d'ouverture de la wanne %a_0 177 4111665
187 3930182
137 3764167
N = (== e
Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 30 ERiE .




Comportement de la sonde

i ) Pour la génération du tableau, vwous disposez de quatre méthodes soit:

- Compléter le tableau manuellement,
- Introduire la relation mathématique donnant la grandeur électrique en fonction de la grandeur physique,
- Dessiner une courbe de kendance,
- Extrapoler une polynomiale de Bézier passant par différents points,

Le tableau résultant et pris en compke

H=

H Commission de Valorisation

de la Recherche

®

arandeur Phyzique [x] | [a

randenr élect F[x] i

b T e e I N P

—_
—_

—_
(]

—_
(28]

—_
e

—_
o

—_
o

—_
-1

f[x)= | |n.n1 5240017

2k

—_
oo

—_
[¥a]

]
=

(]
—

— Représentation graphigue

10 ke 7803 ¥| FEsY

_|_

500cr
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Gabarit de la courbe

[
[R%]

[
[EX]

]
o=

[
n

Grandeur électrique

|
|

Ecarten® 331E%
I

Type de gabarit

% Gabarit croissant

" Gabarit décroissant

Waleur électique & B0

I B.6E

Ok

Annuler |

15 cm
20 cm
25 cm
30 em
35 em
40 cm
45 cm
50 cm
55 cm
B0
E5 cm
70 cm
75 cm
a0 crm
85 cm
90 cm
95 cm
100 cm
105 cm
110 cm
115 cm
120 cm
126 cm

0.3005736
0.333303
0.4332075

0.691347
EI.?E!ENEJ%
0.8201118
0.97182116
1.061763
1145319
1.235882
1.3159863
1.401682
1481272
1.558581
1.633565
1.70E5204
1776633
1.545033
1.911833
1.977045
2040926
2103655

uler
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Jauge de pesage assossié ala table Table_0 %] Pracess‘m

Simuler pour stimuler

— Compaortement

' tesure -» Sonde - Grandeur &léctique  -> Waleur AP [Integer]

: s [& W [
: =0

La jauge de pesage peut etre déposé sur :

[=F]
I Ka - O0O000FEOO0E EEO0 OE00 -
T = s o e un support
- une table

Configuration du captewr analogigue

 Limites physiques Type de mesure—— — Compartement

P e | {"‘ Lnese kDéposable sur une bande transporteuse

A0 +10Y " Selon tableau de valeurs

4 Amd Edition du tableau |

~ Limite de la waleur d'entrée & ['automate ' =

Min I 0 - 0 I an I 5000 - 10%
Aide |

tnémonique Dezcription

U EH 500 - 10

Paramétrage de la jauge de pesage

I Poids Table_0 I Description ‘ Annulerl

Paramétrage de la masse de I’'image objet
(intégré dans les générateurs et
Substiteurs d’objets)

[Z7 Caoffet et pannelz caizjaune. jpg
(2 Mecanique calsse.|pg
(7 Okijsts — | Caisse.wmf

l caisse_aero. winf
[;—I Personages b’ calzse restowmb

— ipergu de ['objet & ga mige a l'échelle

Maom & Féférence
’V | Dbiet N1

Dimension:
Largeur = 1061

Mazze [Kg) = IT

I Adaptation automatioue de la masse
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Parametrane de la pombe . .
Simuleg anur stimuler
— Caractérnstiques de la pompe-

v le refoul |T Yariation de vitesse C e ntrl fu g e
anne sur le refoulemen P_Max 3 débit nul
. y 10 m_Col_Lig O u
Schéma hudraulioue Ve S
Hrmax d'azpitation = 7 m VOI u metrlq u e

— Tupe de pompe

7 Walumétrique
........................ : fib
& LCeniniuge m4

L

— Caracténistiques de la vanne N T
* Preumstique =% " Monostable vriér;:delj% Debit Max 1 - I
 Manuelle ﬂ  Bictable R . |nit& Qi PIlOtee depl.“S
i Servoanne l I Bt 10 drédh " nith

— Variateur de fréquence

[ Wanne normalement fermés

ou moteur electrique

[~ &vecfing de course o de chargsen Flapme N\
& ouverture ma nan
Diamétre e FELALE \ .
i : Pression
Yitezze de fermeturedouverture 4 .
j Debit
"""""""" Annuler .
1 i Masse volumique
\
Vanne de sortie - Modélisation de la pompe: Exemple :
: Puissance sbrorbée en fonction du débit |
Actusiser Inkaipoler E\ Puissance sbsorbés enwalt pour une masss velumigus de 1000 kgdm? Fesmer Ouverture d"'I'T“' L-4“
Pneumatique T | ] [Pt E |
q
+J| fﬁ’iﬂ 7 (2600555 W [I017 dnh [&@w [+ :
Manuelle b~ |
Servo-vanne  |Hpueeaaml o g S o v
Replszape de la cuve l

dazpiration . |
Miveau Cuve Ba

il |

Diamétre
Perte de charge

|
R ECEEEEELELEE L El

(5]

&

Fabrice SCOPEL // 2025 -




1. Modélisation & Paramétrage

Courbe de réponse & Puissance absorbée selon le constructeur

Pression an fonction du débit

L_J I 1

Flegeésertalion gaphie.

| e Innaipoler L I —————
o

Puissance absorbée en fonction du dbit

wh W

Wl [

R O Y I O

o mmm fi5sin
8

[0 [ 288

525123
1605547
2053130
2275188
2506713
2729859

Paraméires de la courbe-

Wdeporte N Plsdels
o e
Fwl o
Do sswem so7t
8] s 61
| 5] sswm o520
| 2] own o705
2] toswm W
S0h itk 17265

% Débit Fuissarce _WF() .

BI04 BRI [ =]

3 Comportement de linstallation

de pompage B

Hauteur de:
refoulement

3. m

Dibit de |2 pompe.

m@

Hauteur daspiration

278m

FRendement
pompe =

Byjissance hydraulique pompe

1636, w

Puissance absorbée

2754w

Débit de refoulement

€ Pression
21459 m

P{Fhax300m

0 Max 0014 meds O

Test 1

- 2254 w

Q=81/s

Fabrice SCOPEL // 2025
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B3 Comportement de l'installation de pompage a3

issance hydraulique pompe

1087, w

Puissance sbsorbée [l
=]
557 w

Déhit de refoulement

Hautewr de
refoulement

93%2m

Débit e s pompe & Pression

00082 réds @ 13486 m

AP~ P Max 30.0m

Hauteur d'aspiration

a78m

Rendement 0 Mar 0014 mess @

pompe =

13 Comportement de l'nstallation de pompage

Hauteur de
refoulement

9392 m

Débit de la pompe

W@

Hauteur daspiation

278m

Rendement

pompe: 3

jrsance hudraulique pompe

902, w

Puissance absorbée

1209, w

Débit de refoulement

€ Pression
552Zm

P{F Mar 300 m

Test 2 2 1557 w
Q=81/s
Gain:30%

Test3 > 1209 w
Q=61/s

]
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rocesSim

Gain : 46 % ! Débit a prendre en compte
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St
=z
==
IZ?T Re ~ Apergu
H Min =150 Click pour fermer
H Max =410 | ;l

|
' fonction des quantités désirées

i
=

i

IL . Une image de l'installation placée sur le fond d'écra
Jua”titipfd"')du Qusi Prod 2 >dn? | !Hl

Le mécano virtuel

M9 Fequéte mélange

. [frnt start)

[
| 37165 |!|
Ll o3 0 oy



Blocs logiques

Conditions

Conaans
[ O T e T S T I |

=]
Femneture

Modes
* Lecture

" Programmation

 Essai

ol
W alider

{MIg =18}
{MIg = NI}

Programmation et Edition des réseaux

|l Jor] | r] = r[s |S|m| X]=|

Travail sur les mots

Opérations sur mg

# =kl o] m| X

Editeur de Grafcet

H=

H2e

Tracé de la structure du Grafcet

Commission de Valorisation
de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

gl 1= =]

= 5l

@1 +Qz)+03]"18}

H o1} ME

-0z g

. ([_[m +02)

+Q3]* 18

BT eS|

EY I SESIERT)

iC1 =5

{C1 =10}

=
|«

14 B11
15 —

12 = Titre du réseau |

Témoin décapage

& =ri

Editeur Ladder .

Quadrillage On/Of

Fabrice SCOPEL ,,

SiM11 ef contenu du compteur G égale & 1 [position cuve décapage)

\

-
0 apP 0
E i —En ok M
10
B? I —{In1
02 o
03
04
w2 —|In2
b " " ou |
;’1? Alider &
1
c2 = | |
» =013 | Sortie @13
-+ =012 | Sortie 012
-» =15 | Bit Inteme M15
-+ =M5 | BitInterne M5
- =M18 | Bit Interne M18
> L1
3 T1
> C2

AR, o, Définith
. }
ml L
o |5

Temporizations

Ordre
(& Egalité

" Set

" Reset

|LL=%

Tempa
= Start
 Stop

Conditions ass

ociables sux actiors

[[D1 +02)
1

+03] 18} -
}

Comptewrs

[

Opeération

" Incrémenter

& D

" Postionner

£ Vider

menter

Signaus de départ des temporisatior

[INCE]

{1+ 02] + 03]~ 18}

Setfore de départ)

f-ark —

Liste des T

Découvrir ’automatisation avec ’intelligence intégrée.
Piloter, expérimenter, tester , visualiser...

Le mécano virtuel




]
| Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Forcer ?
Edition Meécano Wirkuel  Affichage P
Commentaires et Adressage. .
. - . :
Construire Farricre plan i Mise en défaut d’un fin de course ou ...
Crocaes | Accessible par le formateur
N kg \ Gestions des codes d'acces et des autoriss # FOl‘Gage en mode Run
LIkilisateur. .,
E v P A
. . ‘ ) e Objet | Type | Adresse | Description | Cont.| Forgage | 0] 1
Sauver une application modé¢le ? - Arnuler |
Ce code est indispenzable pour l'accés @ I I No
Fichiet Edition Mécano Yirkugl Al a wobre requéte., é |2 |2 Ma Oui | ©
application 4 créer ot ~~a i = = T """" Elu| 5
Qurerir une application. ., / (m Code d'accés ? I******* |§| 14 Mateurl_Therd woll| |:|u| ...... =]
Cuerir un modéle, @ 5 Sl Mo
Enregistrer. .. ] |6 Sal Mo Oui | #
Enreqistrer un madéle. .. Une cellule en panne oo [ I7 Shi
. IAS T\; Parameétrage de la détection assussié re 11 S |:I1
II'I'IIIIFII'I'IEF. v .P" Orientation ke "Conlact ‘
 Bas - i NO i NF.
Effacement du prograrnme. .. @ Hau — Détectan? _ _ ‘ IV Fargage en RUN Effacer les forpages Farger Anrnuler
Effacement général... P Regaradalopite dhomabin Diluslﬁfﬁ:lﬁ;llja?;éh;;agl;er
) —: " Draite
QL"ttEr. " ? oK Anruler |

Dépanner une installation, tout est prévu...!

Le meécano virtuel
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v Wisualisation dynamique du Grafcet m
Yisualisation dvnamique des equations

Yisualisation dvnamique des réseaux

Yisualisation dvnamigue du chronogramme

Yisualisation dvnamigue des grandeurs analogiques
Yisualisation dvnamique du 57 300

In( e en visualusatinn — x|
— [
r ° 3
Les équations
[
N N
Les réseaux
x
" o &
I3 D e
. 3 = 3
Les signaux 3 L= = B

Les Grandeurs analogiques |- -
o — -
S Tous les outils dymamiques pour vous
’ aider a comprendre , a apprendre, a B A
L’automate dépanner ... EE Piloter
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MPI

PROFIBUS

INDUSTRIAL
ETHERNET

PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP]

W RUNISTOP
[0 ERROR
, W van
Fabrice SCOPEL // 2025*
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ProcesSim

PLCSIM S7- 1200/1 500"

>> NEWS €€

Compatible avec :
*Step 7 Ve. 5.7 + PLCSIM 5.7
*TIA Portal V19*

*$7-1500 (Profibus, Profinet)
*PLCSIM V19 (S7-1200 & S7-1500)

J

* En cours de développement TIA V20
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Compatibilités des automates Siemens Simatic S7 avec les difféerentes versions de TIA
Portal* :

« S7-200 =» MicroWin V3/V4 - SP x

« S7-1200 =>» TIA Portal V10.5-SP2 /V11/12/13/14/15/.1/16/17/18/19
Lor %) > TIAV11/12/13/14/15/16/17/18/19 ou Step 7 ve 5.x
« S7-1500 => TIA V12/13/14/15/.1/16/17/18/19

* PLCSIM S7-300/400 =» TIAV11/12/13/14/15/.1/16/17/18/19 ou Step 7 v5.x
* PLCSIM S7-1500 = TIA >=V13/14/NV14/15 /.1/16/17/18/19
 PLCSIM S7-1200 / Firmware >= 4.0 = TIA >=V13/V14/V15/16/17/18/19
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Simulateur d’automate PLCSIM S7-300 & S7-400

i S7-PLCSIM1  $7_313C 2 DPACPU 313C-2 DP

D& E & [rosmmen s E=eREw R esaEaaal
LN | ]

Fe GE

Une ou plusieurs
sessions ProcesSim

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 41

B, 5100 s

IE\ls j

i 654 3210

[CPUJCP: MPI=3 DP=31P=192 168.10.11 /|

Simulateur d’automate




Fabrice SCOPEL // 20

Ip:192.168.10.20

1¢me session ProcesSim
connectée sur PLCSIM N°1
2¢¢ session ProcesSim
connectée sur PLCSIM N°2

SIM1  $7_313C 2 DP\CPU 313C-2 DP

H H Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

0O

= 8 [rusmmen

Jléﬂ a|%mm|w”mmmﬁmgmmht

Il

B8 o1 |1l

=8 0 -] X = 0 |- |x

EEL 124[ |2 E==oB 123[ | =9

FRUNF‘ |IB 0 IBt _| B IBI

e res54 3210 fl7654 3210

Clstop ! STOP wees|f T rC - rrrrC grrrr rrrr
0 |-|o

[CPUICP: MPI=3 DP=31P=192.168.10.11 /|

Simulateur d’automate 1 (PLCSIM N°1)

Ip: 192.168.10.11
MPI : 2
Profibus : 2

.!.,,., i S7-PLCSIMY
Fichier Edition Affichage Insertion CPU E:

= = S

g n

“HFPLCSIM[Local]

FLCSIM[MPI]
FLCSIM[MPI]
FLCSIM[PROFIBUS)

FLCSIM[TCPIP) -
PLCSIMISO]

Gs7-PLCSIMZ 315 2DP/PN_StationCReHEH\CPU 315-2 PN/DP

ichier  Edition  Affichage  Insertion CPU Exécution  Options  Fenétre ¥

D@ & |rosivmey

EEE LI Rk

R i
.

A= I'YI QB 0 [_'I._ I?I =08 8 [_'I._ I?I

B, - 1o e

|ue 0 IBlts foe 8 | Bits
3210 7654 3210
rrrCgrrrC rrrr

Pour obteniv de ['aide, appuyez sur F1.

[CPUJCP: MPI=2 DP=2 IP=192,168.10.12 d

Simulateur d’automate 2 (PLCSIM N°2)
Ip:192.168.10.12

MPI : 3
Profibus : 3



Liaison et pilotage : Industrial Ethernet

PC 1
Ip :192.168.10.10
2 sessions ProcesSim

connectées sur Automate 1

Ip:192.168.10.09

1¢me gession ProcesSim

connectée sur Automate 2 Automate 1

2% gession ProcesSim Ip:192.168.10.12

connectée sur Automate 1

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 43
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Ip:192.168.10.11

2 sessions ProcesSim

1% session ProcesSim
connectée sur Automate 1
2¢me gession ProcesSim
connectée sur Automate 2

Automate 2
Ip:192.168.10.14
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Simulateur d’automate PLCSIM S7-1200 & S7-1500

RLC Siemens - C:\Users\Fabrice\Documents\Simulation\Projet15\Projet15

Une ou plusieurs
sessions ProcesSim

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 44

il Table SIM_1

Simulateur d’automate

Projet Edition Exécuter Outils Accessoires Fenétre Aide Totally Integrated Automation

% [ B Enregistrerleprojet ¥ i) = X [N B < || @ B M AdresselP: 192.168.10.12 S7-PLCSIM V13

Navigateur d o«
#$FI/BBH =]

Nom Adresse  Format d'sffichage ' Valeur visualisée..  Bits Forgage par lot |
|~ ] Projets @  "Tag_s0" %Q80  Bool TRUE FALSE \:
~ L1 57-1516_Comprimés [CPU 1516-... @ el %Q8.1  Bool FALSE FALSE I

5 [IY configuration de I'appareil @  “Light50cc [/ %Q83  Bool [~] mue FALSE I
=] v [ Tables SIM [ %QB8  Hex 16%49 16%00 \:
i Ajouter une nouvelle table S.. ‘

i Table SIM_1 :
» [:g Séquences
<] [0 > < [ >

G Jsers\Fabricel... ® _ O X

| W runisToR RUIN
ERROR STOP
T

Seéquence_1 -
1

Adresse IP -
| 1921681012 )
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g RUN
E Instance_1 (D Instance_2
S7-1215C-FW 4.6 [57_1200] 57-1516_2DPPN /| FW 3.0 [S7_1500]
@ RUN /STOP O [X1]: 192.168.10.12 @® RUN / STOP T 1X1]): 192.168.10.13
ERROR ERROR O [X2]: 192.168.1.12
MAINT MAINT

]1éme session ProcesSim
connectée sur PLCSIM N°1 Simulateur d’automate 1 (PLCSIM N°1 / S7-1500)
Ip:192.168.10.12

2¢r¢ gession ProcesSim
connectée sur PLCSIM N°2 Profibus : 2

BLE Cillsers\iFabricel.. W _ O X

PLC_1 [CPU 1516-3 PNIDP] -

§7-1214C FWA.0 regulation [CPU 12

e =rn

W onisTor SEMENS
ERROR
MAINT WMRES i w10

H AUNSTORP TP
5]

ERRCH

Abonnes accessibles

Sequence_1

SMAINT MEES

Adresse IP:
w . . L 192.168.0.1
Type de l'interface PEIPC: |8 FHiE _|-| 19216810.22 = s i g
Interface PGIPC : |5éle:1:i-:| nner... "]

Simulateur d’automate 2
(PLCSIM N°2 / S7-1200)
Ip:192.168.10.22

Ahonnés accessibles de linterface sélectio

| | Appareil Type d'appareil
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Simuler pour stimuler

Liaison et pilotage : Industrial Ethernet

PC2

Ip:192.168.10.11

2 sessions ProcesSim

1% session ProcesSim
connectée sur Automate 1
2¢me gession ProcesSim
connectée sur Automate 2

PC 1

Ip :192.168.10.10

2 sessions ProcesSim
connectées sur Automate 1

£
8

_.-‘.
_—
=3
— &
==
=
:.—
| —
| e—
|
| mmem
—
-

T

Automate 1
Ip:192.168.10.09

= e
=
:‘I-E-

=
i

3

=

==
==
| —

Automate 1

Ip:192.168.10.12 Automate 2
Ip:192.168.10.14
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PracesSim

UNITELWAY

MODBUS

pu 4 cr

Schneider Electric
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Simuler pour stimuler

ProcesSim

A W \i0DBUS —

TCPIP

ILC 370 ETH 2TX-IB

b
O
©

e
-
()

O

X
-
(e}
(o)

i -

R
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olle ontee - Desc
» ) =
)3
g
57 Commande cabine
p— 15
— 114 ol a5
7 ° 12 ®
@ L]
ap ey
5 o 4 o
%%fﬂm. @ e
13 @ Aff_1
== A = @
124 12 02
115 Q10
18 L @ 17
|4 ® - @ lé
Ouyrir - Fermer 11 a1
133140 0 @
D d £ d(e
{ | Image| Type | Adiezze Cont.| M némonique | ative
I No CrndManuThi
12 No CmdMaruThz
Adressage DOIIQUE
A 0 qLe
i | 15 Nf FcH
= | 7 Nf RF Code de communicatia
CrdMaruT k] [ EBOOL *| -= MODBUS_Diata0).0:
= | 12 T FoM| [cmdianuTh2  EBOOL ) := MODBUS _Datall]1;
CrndManuT k3 (- ERO0L *] -= MODBUS_Diata0) 2°
Bride [* EB0CL )= MODEUS_Data[0] 3;
fifie 540 (* EEOOL %) := MODEUS_Datal0] 4
13 Nf Fef FeH [ EBOOL *) = MODBLS,_Data[0]5-
? ThF FeDessus [*EBOOL *) .= MODBUS_Data[0].6;
111 MF Fehilieu (- EEOOL %) := MODEUS_Data(0] 7;
Fobas [* EEOCL ODEUS_Data[l].5;
ThRap = MODBUS_Data[0]10:
7 1z HF Thi| |Thien FEBOOL %)= MODBUS_Data(] 11:
ThEroche [* EBOOL *) = MODEUS_Datal0]12;
Ficce [* EBOOL 7 := MODEUS_Datal0]13;
113 M ThBr{ |Manu_auto [*EBOOL *):= MODBUS_Data[0]14;
C_Descl [* EBOOL % := MODBUS_Datal0].15;
| |cCo=scR = EBDOL ODBLIS_Dets[1)0
M= | 14 Mo Pig| |C"Morii (- EBOOL = MODELUS Datal11
C_Broche [ EBOOL *) = MODBUS_Datal112:
C_Start [+ EBOOL 7= MODBUS_Dats[1] %
& Mo Manu| |C A EEOOL ¥ = MODBUS Datal1].4;
C_Fermer [* MODBUS_Dats[1]5:
C_Ouwri (* EEOOL %) := MODEUS_Data[1111;
C_En(*EBOOL % := MODEUS_Datall 1 6:

C_Hors [* EBODL % = MODBUS_Data[1] 7:
C_Deb (* EBOOL *:= MODBUS Datal0];

[* Aesignment code wheels |

Fabrice SCOPEL // 2025 - Di

MODEUS_Data[71]1 = Dies. Lent [* EBOOL %),

Copier |

.

dliue deE
d(JE
a8
Aide Fermer

Taches
£ masT
el Sections

N

Bl Grafcet

e [BR] Chark

—[l7] Actions

[--(Z] Transiti

Past

[:| Sections SR

=5 Evénements

[:| Evénements TIMER
7] Evénements EfS

-[[Z] Tables d*animation

-] Ecrans d'exploitation

[]m Documentation

Prl_acquisition_Detection

2] Macros non utilisées

(* Assignment Inputs EBOOL *)

]
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

Création de la section :

Ap cab 1 (*
Ap <ab 2 (*
Ap <ab 3 O(*
Ap =ab 4 (*
Ap_cab_ 3 (*
Det st 5 (*
Det et 4 (*
Det et 3 (*
Det et 2 (*
Det et 1 (*
Fde_haut (*

Fdo _bas (*
Ap 5 de (*
Ap 4 de (*
Ap 3 de (¥
Ap_2 de (¥
Ap mo_1 (%
Ap mo_Z (¥
Ap mo_ 3 (*
Ap mo_ 4 (*
bp_atu

FPorte_et5
Porte etd
Porte et3
Porte etl
Porte etl

EBOOL *) := MODBUS Datal0].6;
EEOOL *) := MODEUS Datal[0].7;
EEOCL *) := MODEUS Datal[0].8;
EEOCL *) := MODEUS Datal[0].9;
EBOOL +) := MODEUS Datal[0].10;
EBOOL *) := MODBUS Datal[0].11;
EBOCL *) := MODBUS Datal[0].1Z2;
EEOOL *) := MODEUS Data([0].13;
EEOOL *) := MODBUS Data(0].14;
EBOOL *) := MODEUS Data(0].15;
EBOCL *) := MODBUS Data([l].0;
EBOCL *) := MODBUS Data[l].1;
EBOCL *) := MODBUS Data[l].2;
EEOOL *) := MODEUS Data[l].3;
EEOOL *) := MODEUS Data[1].4;

(* EBOOL *)
cmd_r_= (* EBOOL *) =

l:*
[:*
l:*
l:*
l:*

(* Recovery

MODEUS Data[71].0 :=
MODEUS Data[71].1
MODEUS Data[71].2

« Liaison ProcesSim »

EBOOL *) := MODBUS Datal[0].0;
EEOOL *) := MODEUS Datal[0].1;
EEOCL *) := MODEUS Datal[0].Z;

EBOOL *3) :=
EBOOL *3) :=

MODEUS Data[0] .
MODEUS_Data([0] .

PR

LY u w w I s ST 0 N SR S |
-

:= MODEUS Data[l].3;
MODBUS_Data[1].13;

EBOOL *) := MODBUS Datal[l].6;
EBOOL *) := MODEUS Data[l].7;
EEOOL *) := MODEUS Data[l].%;
EEOOL *) := MODEUS Data[l].9;
EEOOL *) := MODEUS Data[l].10;

the outputs of PLC *)

V_zab 1 (* EBOOL *);
= WV _cab 2 (* EBOOL *);
V_zab 3 (* EBOOL *);
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Importation des variables via le fichier .txt généré

parProcesSim

Instances FE élémentaire
Instances FE dérivé

o[l Wariables dérivées EfS

Variables | Types DOT | Blocs fonction | Types DFB |

v ) e F

|5 ascenceur_svnthese_manip 4_prog complet

E} Maodican

1] 'h“ L]

ST _Schrusider bt War_expork ket

i

CHEUR

! :+

L b L L L L L L L L
o
® m:N
= kS

s

B

&

ZEEZEEEEEEERE
3BRARE

lify

g8
3z

TE
EFH-

e
*llli!‘.
'E.IE.
By =i

y
&=
L

2

.
z

ARRAY[0.3) OF EBOOL
| EBOOL
EBOOL
EBOOL
EBOOL
(EBOOL
| EBOOL
EBODL
EBOOL
EBOOL
EBOOL
| EBOOL
EBODL
EBOOL
EBOOL
CEBOOL
| EBOOL
EBOOL
EBOOL
BOOL
EBOOL
| EBOOL
EBOOL
EBOOL
EBOOL
CEBOOL
| EBOOL
EBODL
EBOOL

| M52

| %M250
| %M200

| %M100
| %M10

Cormmentaie

;
|
;

 BPAPPEL SURET
'BPAPPEL SURET
'BPAPPEL SURET
'BPAPPEL SURET
| BP DEMANDE, ETA
| BP DEMANDE. ETA
| BP DEMANDE. ETA
'8P DEMANDE. ETA
| BP DEMANDE. ETA
 BPAPPEL SURET
| BPAPPEL SURET
'BPAPPEL SURET
'BPAPPEL SURET
|BPARRET D' URGE
| CABINE ASCENSEU
| COMMUTATEUR Pt
| CONDITIONS POLF
| CONDITIONS POLF

| CONDITIONS FOUF
| DEFAUT PORTES D
| COMMANDE DESCE
| CAPTEUR DETECTI
| CAPTEUR DETECTI
| CAPTEUR DETECTI
| CAPTEUR DETECTI
| CAPTEUR DETECTI
| CAPTEUR FIN DE C
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Recherncher dans répertoire : Objets ouves  sélectionneé(e)s : Simuler pour stimuler

Ients\PmcesSim 57405 Liaison AP\Liaison 57 300 Projets ubiisateur : 1 1
Biblioth&ques :
SElestiner | Frojets-exemples : [ [ . =
T o] Mok — 4. Aller rechercher sur le CD dans Liaison
-] 01 Presertation & AV] Projets utilisateur | Bibliothéques'

Projets-exemples | Fultiprojets | A P I

I Chemin d'accés
C:AMes documents\ProcesSim 57405 L

{:I 02 ProcesSim
-] 04 Fichiers .&pplicationsJ [ Nam
. 8 s _link

B MwaASP
B FLT
-] PLTTEMP
& PLUSER
E

#-{1 Proargm Files bl
4| | 3
/ Lancerla recherche |
N\

oK | Anndler | \ side |

Nom du projet sur le CD Nom du projet Step 7

P ro ces S i m 'E!: ps_link -- C:\Mes documentsProcessim 57,05 Liaison APIiLiaison 57 300 - |E||5|
E-£B ps_link MNom de ['objet Mom symbolique Langage de création I Type
'k =1] 57 Program(1] B35 ystem data - SDB
@ Sources i 0B1 Cycle Execution LIST Blac d'on
i Blocks ool ps_begin LsT Fonction
- » 1 ik FC2 ps_end LIST Fahction
5. En cliquant sur OK, le projet s'ouvre @0 an L06 Foncin
- y i DR Irngln DB Bloc de ¢
avec le programme destiné a la = 082 Ins0u 08 Bos
3+ DB3 Reset DB Bloc de ¢
H H SFC20 BLEMOW LIST SFC
communication entre le S7300 et &
ProcesSim
4] | i
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Simuler pour stimuler

ProcesSim

ProcesSim

Commander — Piloter - Superviser

N N
Nouvel outil de formation
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Simuler pour stimuler

|

@ 1 00-> 11 [Enteeell)
|01

1 B2 Fic_1
@8 +120(Pd =1)

»121(Pd =2)
1 22(Pd =4)
5 123[Pd =8)
124 ([Pd =10)
=125 [Pd. = 20)
= 1 26 [ Pd. = 40)

@8 »127(Pd =8n)

..... Q45
..... Q45
..... Q47
= GBS AR

Structure de l'installation
Entrées Objets a adresszer Sorties
R::: 5 - EE ST
El IE O é é |_:_| OE 4

6 fl

[ (N I BB -080(Pd=1]
a8 ||| - BE >0&1(Pd=2
- A [ R BE >as2(Pd=4
& |1l BE >oe3(Pd=9

..... @ 04001 [Sotie Q1)
----- [ 94103 Sartedd)]

----- BE >o24(Pd =10
----- BE - 285(Pd =20
----- BE - 256(Pd =40
----- BE > 0a7(Pd =80

Ajouter les cartes de I’API et adresser par « Drag and drop »
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Le mecano virtuel

ProsesSim & S7




Une routine de début pour masquer ou non les
entrées selon le type de fonctionnement

Une routine de fin pour récupérer les sorties,

les valider ou les forcer selon le type de
fonctionnement demandé
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\i 0 sFc2o, DB2

L3 0 FC10[Piagrammel
~ J FC101 N

— 5 DB1

O sFC20, DB2
0O sFcao

@ 0 sFC20, DB3
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Synchronisation de I'adr O
mNemonic jues av Stel e~ g5 5im

Jiler pour stimuler

(Creerun ficier 6 & inporter dans Fediteu Step 75>

De S7 = ProcesSim

1- Charger un fichier .sdf (exporté depuis

Step?7) . I
1- Créer un fichier.sdf (ayant un nom

Charger un fichier . edf ‘

£l
2- Choisir I’élément commun de référence i — e || e T
o] s H
83 | 046 LH
04| 040 Motl
% Réaliser l'adressage au départ des mnémoniques communs et Yo
\:I% T 0is et
{7 Editer lez mnémoniques au départ de l'adreszage commun i E; Egiigiﬁ ES
= bl :
i o Fi ez L1
6| 102 Acauit No
- - 7 MotewrT hemique. -
3- Synchroniser la table ProcesSim avec Step7 R & el
 Abréviations allemandes & Abréviations anglaises = Editerles mnémoniaues au départ de ladress age commurn
Creer un fichier .dif & imparter dans lediteur Step 7 3> | <<= Spnchioniser la table ProcesSim avec Stepl
<<--- Sunchronizer la table ProcesSim avec Step?
4- Valider lors de la fermeture de la fenétre 2- Dans Step 7 exporter ce fichier
T (Editeur de mnémoniques)

@ Valder-vous les modifications relatives & ladressage ?
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Logiciel Step7 MicroWin: Simuler pour stimuler

 Version 3.2 sp4

Automate S7-200:

CPU 22x ( pour communiquer avec ProcesSim )

Pour la communication avec un automate S7-200

* soit un cable PC ADAPTER USB V1.1( solution moins colteuse )
* soit un cable MPI avec carte CP5611 ( PC fixe ) ou CP5512 (portable)

A l'utilisation du cable PC Adapter/USB sur le CD.

EI{_‘_I ProcesSim 57
{1 01 Presentation & AV
I:I 02 Processin

|:| 04 Fichiers fpplications 57
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Programme de communication S7 200 ®
ProcesSim

Simuler pour stimuler

Processim, mwp

S7/200.
Double-cliquez dessus directement pour 'ouvrir !!!

[ COMMENTAIRES DE PROGRAMME

= i8] processim[CPU 222 REL 01.21) |n§?::;8
. 5[d Bloc de code / —
4 main [0B1)

-k ps_begin [SBRO) Réscau 2
H I ain program
.D I:lg Er-"j [5 B F: 'I ] Programme Principal
- Yalre programme ici
Exemple trdszfert lez deus butes d'entrées sur les sorties

. . I
1. Insérez votre programme au réseau 2

Réseau 3

2. Enregistrez sous un autre nom [End cycke

ps_end

SMO.0—EMN

3. Chargez le programme dans I'API
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Simule stimule

Logiciel Simatic Manager version 5.1 minimum avec:
* Les langages de programmation des blocs S7 : CONT, LOG, LIST

* Le simulateur Siemens : PlcSim

Pour la communication avec un automate S7-300

» Cable PC adapter MPI ou
» un cable MPI avec carte CP5611 ( PC fixe ) ou CP5512 (portable) ou
» soit un cable PC ADAPTER USB
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Programme de communication S7 300

3 0B1 Cycle Execution
i} FC1 pz_beqgin

i} FC2 pz_end

iF FC10 b i

i} DB1 Irngln

itDBZ IrgCut
itDB3 Heset

£+ SFC20 BLEMOW

ps_begin et ps_end sont deux sous-routines de gestion des
entrées/sorties entre ProcesSim et I'automate.

Ces 2 sous-routines utilisent la fonction de copie SFC20 pour
aller lire/écrire dans des DB qui jouent le réle d'interface entre

ProcesSim et API.
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LIST
LIST
LIST
LOG
DB
DB
DE
LIST
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Simuler pour stimuler

C'est 1c1 que vous devez
mettre votre programme
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EI{:I Processim 57
{1 01 Presentation & avI
{1 02 ProcesSim

+ {_1 04 Fichisrs Applications 57 1 . Dé m a rre r S i m ati c

B 05 Lisison AP

Manager

2. Ouvrir un projet

Autharsiv
Documentation

Mouveau document OFfice Informations QSIMATIE Manager

(Configuret les prograrmes par défatt ¢ Fichier Systéme cible  Affichage Outils  Fenétre 7

Quyrir un document Office Mouveau. . Chrl+M

“windows Update Assistant Mouveau Projet’, ..

-] ombstx IRERD
t S | omgd =4 Programmes

Cuvir un projet de version 1.,

Carke mémaire 57 3
'D pas i Dacuments Fichier carte mémaire »
g aramétres i j =
{1 s7asrcom Parané — Duvrir Projet |
G S7hetze ; Rechercher Réorganiser ... . = i - —
{1 STMFREMY : 6B Gérer... Projets utilisateur I Biblioth&ques | Projetz-exemples | Mulbiprojets |
1 sdb e Archiver... Mom | Chemin d'accés |
S (0 &) e, s tri de pigces C:ASiemenshStep?sS 7profii_de 1
=1 YDBs lHegm> Mise BN page. . Tricouleurs C:ASiemenshStep?S Fprof0d Fichiers App
En-tébes et bas de pans.,, Tricouleurs C:ASiemenzhStep 7S 7profTricoule
Configuration de limprimante. .. Tricouleurs CASiemenzhStep S 7profT ricou_1
) ) . e WerinMbiSorieReglable  C:hSiemenshStep?sS7proftenn_Nb
1 Verin_MbrSortieReglable (Prajet) -- <. 457 projiverin_Nb arind A5 Pproferin]
z Motn.aurlsen.sDD (PrmeIT') - C:'l,Slemens'l,SteP?'I,S?PrO]'I,Moteur1s Verin2 CAS7profering
3 ps_link {Projet) -- C:SiemenstStep 7 S7projips_link Yerinhiz CAS T erinahi
4 TFEOD (Projet) -- C:\SiemensiStep7is Efir i prol
Quitter 4 | |
zélectionnée)s ©

Projets utilizateur :

Quyre le projet ou la bibliothéque sélectionn Bibliothéques :
Tojets-exnemnples ©

ELELE

ultiprojets

-
3
F'arco-uL'r... |

Annuler | Aide |
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TIA V10.5 - S7-1200:

Navigateur du projet

Ao 5 Communication - 1/3 ProcesSim

~ [] Régulatian Ressources PLC :

B Ajouterun apparsil
i Appareils & Réseausx
« (il PLC_1 [CPU 12714C AC/DE/RIY]

¥ configuration des appareils a sz 7 A =al = =] FC 100 : PS_Begin

E En ligne & Diagnaostic

= B alogs/ds programims p Titre du bloc: FC 101 : PS_End

EF Ajouter nouveau bloc
2 1vain (061 v Réseaul: OB 100 : Warm Start
2 Cyclhicinterrupt [CB200] Commentaire
4 FC100_FS_Beqin [FC100]

IFC1D‘I_FtS_End[FC'|D'|] WEC100 SOUS'rO Utine
B FC2_venns [FC2)] "FC100_P5_Begin"
4 FC3_Témoins [FC3] L —EN ENOD — _ PS-Begln

B Valves [FCT]

4F FID_Compact [FE1130]
i@ DBl _Direct_Imglin [DB1]
@ DE2_Direct_ImgCut [DE2]
i@ DE3_Direct_Reset [DE3]

DB1 : Imgln
DB2 : ImgOut
Réseau 2 : Selecteur Aute DB3 . Reset

Réseau 3 : cetpoint
w [ Objets technolagiques

J
|
‘;.ﬁjouternouvelobjet 4 GELLEE 3 T Step 7 BaSiC V10.5 :
J
J

v b= FID_Compact_DE [DB4] Réseau 5: llanual
* Service Pack 2*

& Configuration
Réseau 6: llanual
(Adressage absolu)

I Mise en service
w [ variables 4P

e ~MMEIIIRE Votre
: Filotage des vannes P
rogramme

¥ [l Tables de visualisation
Eg'] Listes de textes

¥ [[H Modules locaux %FC1
» (g Donnges communes "Valves"
» [ Langues & Ressources .. =—EN END —

b [ Accés en ligne
¥ (G5 SIMATIC Card Reader

[ Réseau 8: erns
3 Réseau 9: Termoins
w Réseau10: o

Commentaire

Sous-routine

%FC101
"FC101_PS_End" _ PS E d
.. —EN END — = n
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TIA V11 - S7-1200/300/400 & O

ProcesSim

T4 Siemens - Routines_ProcesSim_exemples_TIA_V11

Appareils

PLCSIM : Communication - 1/3

» E:;I:],Tahles cl-e 'u'isualislati...
<] i |

v |Vue détaillée

Mo Adres|

Programme

“Aucune variable utilisée

- Réseau 3 : Communication Function PracesSim - FLC

FIG

AFCT0
"FCI0_TIA_End”

2% Lo S )| 3 w2 [ o] 4
5O C 2 | ik F & b B =8 (3= 6
v | Bibliotheque du projet
. . — T« T ™ =T _J
¥ ] Routines_ProcesSim_gxe . | & %% 52| [Tout -
B Ajouter un appareil I R 2 A R B A - T .
E - " | » L Biblisthaque du projet
g Appareils & Reseaux w Titre du bloc:  "Main Fragram Sweep (Cycle)" |
= [l Exemple 57-313C_20P .. P FrocesSim cormmunicate with the PLC S7-300 and S7-400,
[IT Configuration des ap...
R/ Enligne & Diagnostic hd Réseau 1 : Comrmunication Function PrecesSim - PLC
'!—:E‘- Blocs de programme Fll
K 4jouter nouveau
2 Main [OBT] 3 ®FCI00 ~ | Biblioth&ques globales
2 OB100_COMPLET... "FC100_TIA_Eegin” . -
= oYY
2 FC100_TIA_Beagin .. .—EN FLIC) : :
= Ll | ProcesSim_Library_TIA-v11
2 FC101_TIA_End [F. . B o 0 =T
ez Types
& vour_Program [FC. - )
2 - [f2] Modéles de copie
@ DE1_lmgin [DE1] A Beo —
- 300/
@ CE2_ImgOut [DBE2] <Aucune vanable utihzes = ey—
1_Imgin
| DBE3_Reset[DB3]  — ) - DB"_IchOut
b o Blocs systeme b Réseau 2 @ ‘Vourprogram v DB:—P g
¥ (3 Objets technologiou.. For exarnple, copy IBO to QB3 (Move functian) = : FCl‘D—D‘E;I'it .
i 4_Begin
» Sources externes o .c._ J
s Ea S - %FCT 2B FCT01_TA_End
. “four_Program” 48 OB100_CCOMPLETE RESTART
» EE Types de données AF|
. —EHN ena ~[] 571200
W DE1_Imgln

W DEZ_ImgCut

@ DEBE3_Reset

2B FC100_TIA_EBegin

48 FC131_TIA_End

4 OB100_Startup

[ Tags
b LI Buttons-and-Switches
¥ LU Monitaring-and-cantralabje cts
* Ll Documentation templates

e
R O 0

TIA Portal V11-SP2 :
$7-1200/300/400 & PLCSIM

>

|"_i.'.lnfu yl&][)iagnostit 1
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» L winac_me

¥ |Parties (Bibliotheques globales)

¥ La biblicthéque ProcesSim_Library_TIA-..

Frojet  Edition  Affichage  Insertion  Enligne  Outils  Acc . .
. o e - - - - Simuler pour stimuler
K % B enregistrer e projet a X = B X [y A m o] It} =} ﬁ Liaison enlinna «N intarrarnra L2 lizison en ligne ﬂ-, 1}

Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V11
* FC 100 : TIA_Begin
FC 101 : TIA_End
OB 100 : Warm Start

DB1 : Imgln

DB2 : ImgOut

DB3 : Reset

Tags (pour S7-1200)

TIA Portal V11 -SP2
Professional




Appareils

o A

Frojet  Editicn  Affichage  Inserticn  Enligne  Outils

5 ¥ K enregistrer le projet a ® 5 H X LS B4

5 O © Blad s u BEO8: I ¢

I . |

bibliothéques
héque du projet »

~ | 7 Routines_FrocesSim_exemple..
B Ajouter un appareil
i Appareils & Réseaux
v (il 57-315_2DPPN | FW2.6 [CP...
4 [E S7-1214CJFW2.2 [CPU 121...
'[iﬁ?-1214ClFW3.0 [cPu1.. ~7
[IY configuration des appar...

&

%/ En ligne & Diagnostic
- r;E‘. Blocs de programme
E Ajouter nouveau bloc
4 Main [OB1]
3 Startup [OB100]
4 FC100_TIA_Begin [F...
4 FC101_TA_End [FC...
3 Program_example [... -
i DB1_Imgin [DB1]
@ DB2_ImgOut [DB2]
@ DB3_Reset[DB3]
» (3 Objets technologiques
¥ Sources externes
v [ g Variables AFI
» [ Types de données AFI
E‘,\:_ngables de visualisation...
B8 Informations sur le pro... i

-

[ Listes de textes
» [l Modules locaux
v [g# Données communes

b [ﬂ Paramétres de la docume... T‘ i 100%

==1 {7 A -l = qf]

w Titre du bloc  “Main Program Sweep (Cycle)”
» FrocesSim communicate with the FLC 57-300 and 57-400,

Réseau 1: Communication Function ProcesSim - PLC

Fll

UFC100
FC100_TIA_Begin®

e NN

R1 :Sous-routine

TIA_Begin

For example, copy IBO te QB8 (Move function)

Réseau 2 :

WFC1
Program_example”

R2 :Votre
Programme

ENO —

Réseau 3 : Communication Function FrocesSim - FLC

FIQ

rj* _E] [Tout
» L1 Bibliothéque du projet

[>]

w

Bibliothéques globales
T g T

» LUl Buttons-and-Switches

» 1] Long Functions

b LI Menitaring-end-cantral-obje

b Ll Documentation templates
w ||| ProcesSim_Library_TIA_V12
4 D Types
= || Modéles de copie
« [i:) Processim_Library
~ [t:] 57-300/57-400
4 Fci00, FC101,

=~ ~ [iz] 57-1200

48 Fci00, FC101,
E'- FrocesSim_TAG

4
o

[ FrocesSim & 57-315_2DFF_..

[/ FrocesSim &57-1214CIFW .

(1§ ProcesSim & 57-1214CIFW ...
» |,§ Données communes

R3 :Sous-routine

r [a Langues & Ressources
b [fg Accés en ligne

|l Propriétés |4 Inf

» [ Card ReaderiMémoire USB

| Références croisées || Cq

TIA_End
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®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V12-SP1-Upd3
FC 100 : TIA_Begin + | Bibliothéques globales
FC 101 : TIA_End R EEK
OB 100 : Warm Start » LI Buttons-and-Switches

- r_‘| Routines_ProcesSim_exemples_TIA_W12_SP1_U » L Lnng Fu.nﬂmm .
T s DB1: |mg|n b LI Monitoring-and-control-objects

i Appareils & Réseaux DB2 : ImgOut P DDEUFﬂE‘_r‘ItEII-EIbﬂ templates
v [l 57-315_2DPPN / FW2.6 [CPU 315-2 PN/DF] DB3 : Reset v UJFFLF_“ESE”‘"_'-' rary_TiA_V12-5P1_Update3
. k[ | Types
v (Il §7-1214C | FW 2.2 [CPU 1214C AC/DC/Rly]
- = r"‘—- " -
N4l }s7-1214C/ FW3.0 [CPU 1214C AC/DCIRIy] Tags (pour 57-1200) 4 Modéles de copie

- [0 1 i
HT Configuration dec appareils |tz| FrocesSim_Library

TIA Portal V12 —SP1-Upd3 - [£2] 57-30057-400

. 4 FC100, FC101, DB1, DB2, DB3, OB100
Professional » [£z] 57-1200
4¥ FC100, FC101, DB1, DB2, DB3, OB100
E& ProcesSim_TAGS
w i:| PracesSim_PLC_Templates
|1 ProcesSim & S7-315_2DFFN | FW 2.6
| ProcesSim & S7-1214C 1 FW 2.2
{1l ProcesSim & S7-1214C/ FW 3.0

-1 I
] r_;] Donnees comrmunes

| En ligne & Diagnostic

- r:E'. Blocs de programme
I fjouter nouveau bloc
2 Main [DB1]
3 Startup [OB100]
48 FC100_TIA_Begin [FC100]
48 FC101_TIA_End [FC101]
3 Program_example [FC1]
@ DB1_imgin [DE1]
@ DBZ_ImgOut [DB2]
i@ DB3_Reset[DB3]
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T4 Siemens -

...3 PN/DP] » Blocs de programme » OB1 [OB1]

Projet Edition Affichage Insertion Enligne
JF (¥4 B Enregistrer le projet S ¥
~ Na projet m <

Outils

Accessoires
H X e 5 0IG [Q & Lisisonenligne &¥ Interrompre la liaison en ligne = A *
-

C:\Users\Fabrice\DesktopUusDeFru_V13_SP1UusDeF.C2 0

Fenétre  Aide

B QO

ﬁ" Ajouter un appareil
ﬂh Appareils & Réseaux
v 1§ JusDeFruits [CPU 1516....
IIY configuration des ap...
%/ En ligne & Diagnostic
v [ Blocs de programme
I Ajouter nouveau ...
& OB1 [0B1]
3 OB100_COMPLET...
4 Compteur [FC5]
& FC100_TIA_Begin...
4 FC101_TA_End [...
4 FcConvoyeur [FC1]
4 Fcvanne [FC2)]
3 Melange [FC6]
4 ModeDeMarche |[...
& Tempo [FC3]
@ DB1_Imgin [DB1]
@ DB2_ImgOut [DB2]
@ DB3_Reset [DB3]
» g Blocs systéme
[ Objets technologiques
Sources externes
[ & Variables API
[ Types de données API
[z Tables de visualisatio..
[ sauvegardes en ligne
[Z Traces

v v v v v v w

&g Informations surle pr...

v

[, Données d'appareil p...
1 Alarmes APl
] Listes de textes

» [ Modules locaux

» = Données de carte enll..
<| i |

B
[>]

s EAEPQ:HE '

Totally Integrated Automation
POR

TAL

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

B |1 = Bibliotheque globale:

ProcesSim_Library_TIA-V13-SP1-Upd5

081 gl
[Z Nom Type de données Décal... | 0% E [W—E
ml ; g : T’":)Pm T B Eoo = | v | Bibliothéques globales
_EV_( e i)| 0. | =
Tl = ) o |¥ ¢ % )
S i, » LLJ Documentation templates
s | >a 4 - = 4] » LI winAC_tP
MW ocecsim._Libran, Tia_vi3Spupas
w Titre du bloc *Main Program Sweep (Cycle)” » (31 Types
E Commentaire > odéles de copie
e R1 :Sous-routine EEELareey
J . [£z] $7-300 /57400
Commentaire TIA Begln @ DB1_Imgin
— @ DB2_Imgout
R0 @ DB3_Reset
TC100_TA Begin 4 FC100_TIA_Begin
—|EN ENO[— 4 FC101_TIA_End
Il 48 OB100_COMPLETE RESTART
v [%2] 57-1200 Firmware <= 3.0
» Réseau2: . M s
@ DB2_ImgOut
» Réseau3: @ DB3_Reset
L = . 4 FC100_TIA_Begin
BN CTTEE R2 2 R(n-1) :Votre e
» Réseau5: . P rog ramme i3 ProcesSim_TAGS
» Réseaub: . 4 Startup
ST Ve e » [&z] 57-1200 Firmware >= 4.0 : VOIR ProcesSim_PL...
» [£z] $7-1500 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates
b Réseau8: . v E ProcesSim_PLC_Templates
Commentaire ~ [£2] $7-300
[ S7-315_20PPN | FW 2.6
%Ci01 ~ [&2] 57-1200
FC101_TIA_End” v [&] FirmWare 1.0/2.0/2.112.2/3.0
—EN ENO|— » [&z] DC
» [&] RLY

v | Vue détaillée

Nom

Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 67

TIA_End

Rn(dernier) :Sous-routine

~ [&z] FirmWare >= 4.0
(@ s7-1214C-DC>=FW4.0

v [£:] 57-1500
(@ S7-1512_PNIFW1.6

(1§ 57-1214C-RLY >= FW4.0

erminée (er...

FC 100 : TIA_Begin
FC 101 : TIA_End

OB 100 : Warm Start

DB1 : Imgln
DB2 : ImgOut
DB3 : Reset

Tags (pour S7-1200)

TIA Portal V13 - SP1-Upd5
Professional




®

PrarecGim

MR rocessim.Lorn, T V1> 5p1 Ui
» E Types
v [ Modéles de copie

w [%z] ProcesSim_Library

Bibliotheque globale: EMEZ

ProcesSim_Library_TIA-V13-SP1-Upd5 g L
* FC 100 : TIA_Begin 4 FC100_TIA_Begin
. 4 FC101_TA_End
FC101: TIA—End 48 OB100_COMPLETE RESTART
OB 100 : Warm Start + [&z] S7-1200 Firmware <= 3.0
v (i $7-1214C == FW4.0 [CPU 1214C AC/DC/RIy] @ DB 1_imgin
» [ 57-1214C FWA.0 [CPU 1214C AC/DCIRly] DB1 : Imeln @ DB2_imgout
v (W $7-1214C-DCJ FW2.2 [CPU 1214C DC/DC/DC) 5 Lk @ DB3_Reset
» [l 57-1214Cfw3.0 [CPU 1214C ACDC/Rly] DB2 : ImgOut 4 FC100_TIA_Begin
» [ 57-1512_PN /FW1.6 [CPU 1512C-1 PN] DB3 : Reset S,
23 ProcesSim_TAGS

r
> i 57-1516_2DPPN | FW1.6 [CPU 1516-3 PN/DP] Tags (pOUf' 57_1200) & Startup
» [£2] S7-1200 Firmware >= 4.0 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates

m Configuration des appareils
» [£z] S7-1500 : VOIR ProcesSim_PLC_Templates

2| En ligne & Diagnastic TIA PO rta I V13 — S P 1( U pd 5) v (%] ProcesSim_PLC_Templates

* | Blocs de programme
i v [§z] 57-300
outer nouveau blec H -
W A . . PrOfESS|OnaI (i 57-315_2DPPN | FW2.6
& Main [OB1] v [&5] 57-1200
4 OB100_COMPLETE RESTART [O v [&z] FirmWare 1.0/2.0/2.1/2213.0
48 FC100_TA_Begin [FC100] » [&z] DC
& FO01_MA_End [FC101] » [&z] RLY
4 Program_example [FC1] v [%z] FirmWare >= 4.0
§ DB1_Imgin [D81] [ 57-1214C-DC>= FW4.0
[ 57-1214C-RLY >= FW4.0
@ DE2_ImgOut [DE2] ~ [i3] 57-1500
@ DEBE3_Reset[DB3] (@ S7-1512_PNIFW1.6
» gl Blocs systéme (1§ 57-1516_2DPPN | FW1.6
» [ Objets technologigues
k r_-ﬁ SOUFCES BXIErnes
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Projet Edition Affichage Insertion Enligne

(o]

utils

Accessoires Fenétre Aide

Fichier Edition

Mécano virtuel Affichage Programmation Parameétres 7

[ralu O@|=|zlwnl >0k 2| Esfl@es==-wz 5

'\ur d

F (3 B Enregistrerleprojet 5 ¥ =) 5 X 92

Appareils

EHOQ

APl

¥ 7] Comprime_V13_SP1

B Ajouter un appareil
5& Appareils & Réseaux

» r:- CPU 313C-2 DP [CPU 313C-2 DP]
13 Ei CPU 313C-2 DP[CPU 313C-2 DP]
~ [g PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP]
IIY configuration des appareils
- %] En ligne & Diagnostic
v |5l Blocs de programme
I Ajouter nouveau bloc
3 Cycle Execution [0B1]
4 Startup [0B100]
& Actions [FC4]
48 FC100_TIA_Begin [FC100]
48 FC101_TA_End [FC101]
& Gestion des étapes [FC3]
3 Gestion du nbre compri [FC5]
4 Gestion Grafcet [FC1]
4 Main [FC10]

PLC Siemens -
Projet Edition Exécuter Outils Accessoires
[3s

m 4«

Fréquence de  Zone 1
génération

L'API Siemens S7-313C aux commandes : Conditionneme

=1

§

au bouchonnag

®
®
®

G 5N [R & Liaison enligne 1 ¢ istril de pillul
- le pillules
m 4 DIC 1 IDIl 1C16€ 2 DN/DDl » R Consigne : iG] distributeur pilules i Q16 Q17 Pilotage du végjp
@' 4 .. PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » 7 Géné om. 110
» AP % u— *
: Aff 1
Rp—
e 01 rmis en bouteille 1
== Ju P - ¢ Y
Wl =2 g = E = ﬂ 2 Q A §ﬁ [ G QB GE ?’ ! On’O"@ Passage des pillules
Gestion du nbre compri
~ Nom Type de données Décalage Valeur par dé
< il
S
Aucune condition définie.
= & >=1 4 =0l = A=] 3 Q10 Q18
@ Moteur Bande Init Mecan @ §
¥  Réseau 4 : Témoin de signalisation - 50cm? présence bouteille  TTansp. Bl remplie Présence boute
au remplissage
Commentaire
contacteur Panneau de commande Packa ing 50 cm®
[} moteur bande Bouteilles remplies A
== .83 B setcieur oo
Light_50cc EsE e
. FALSE Reset compteur @ 2 Demande comprimés
Q W41 SR ﬂaﬁc;ns bouteille 100 cm®
“Tag_64" == A -
- FALE ==
°® FALSE - T = : =
Q W42 Tag_59" -=|s — ) » Ll Documentation templates | &
° *Tag_69" —=1s¢ R1 Q— » LU winAC_mP s
—— Z:
S v [ L] ProcesSim_Library_TIA_V1... &
» 5] Types =
@ <] [ [>] [100% r : a
v | Modéles de copie
[ J U9:] 1cn A 4

C:\Users\Fabrice\Documents\Simulation\Projet6\Projet6

Fenétre Aide

(% H Enregistrerleprojet ¥ 22 5 X NRE & || e H N

Totally Integrated Automation

Adresse IP:  192.168.10.12

S7-PLCSIM V13

» [tz| ProcesSim_Library
» [tz| ProcesSim_PLC_Te...
» |4 Données communes

¥ ] Projeté
~ (1§ PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP]
f Configuration de I'appareil
» [ Tables SIM
» [g Séquences

1
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St

=

.

-a
-a
-a
-
-a

7% >«

Nom Adresse
“Start” %10.0
“Belt” %Q8.1
“Light_50cc® %Q8.3
*SetPoint® %IW2
*Process_Value® %QW10

b ---- %IBO
b - %QB8

[ 1]

Format d'affichage Valeur visualisée/de forcage

Bool TRUE
Bool TRUE
Bool TRUE
DEC 168
DEC 168
Hex 16581
Hex 1650A

Bits

MO000000-

Sl

m K3 i |

> > |Info (Bibliothéques glob...

e




T4 Siemens - C:\Users\Fabrice\Desktop\TEST_ProcesSim_S7-1200\TEST_ProcesSim_S7-1200\Regulation_S7-1200_V13_SP1\Regulation_S7-1200_V13_SP1

Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Accessoires Fenétre Aide

3 (% B enregistrer le projet 5, ¥, = T3 XE‘)! &) o Bﬁ Lisison en ligne ¥ Interrompre la liaison en ligne

m Navigateur du projet 0 4 ..I1516-3 PN/DP] » Blocs de programme » Actions [FC4] — W & X | Bibliothéques

Totally Integrated Automation
vintes PORTAL

Appareils Options
OO & R EEEQ! @ggg % G 08° 3 | vuedesbibliothéques &) dla

=,

Z . terface de blo > | Bibliothéque du projet a
£ = i = - - T o

= v 1 $7-1516_Comprimés [CPU 1516-... E Aucune condition définie. I v | Bibliothéques globales e

2 m Configuration des appareils s u} o m =TS @
E %] En ligne & Diagnostic & UJ: il 2= 8 |
[ v |5 Blocs de programme (] ~ LU ProcesSim_Library_TIA_V13_SP1-Upd... A °l
g B Ajouter nouveau bloc » (R Types i <
& 4 Main_[OB1] [ ] v E Modéles de copie §

4 OB100_COMPLETE RESTART... Q= w [&z] ProcesSim_Library —
4 Actions [FC4] Y ) » [{z] 57300/ 57-400 - E

4 FC100_TIA_Begin [FC100] (] » [&z] 57-1200 ~

4 FC101_TIA_End [FC101] Q & v (%] $7-1500 §

4 Gestion des étapes [FC3] (] @ DB1_Imgin H

4 Gestion du nbre compri [FC5. @ @ DB2_ImgOut

4 Gestion Grafcet [FC1] [ ] FALSE @ DB3_Reset . m

& Main [FC10] (] _Tamfﬁ d 4 FC100_TIA_Begin E

4 Simulation_ProcesSim [FC6] @ 9- ?ﬁ: 48 FC101_TIA_End %

50 - s e
4 Transitions etinit [FC2] (] TRUE = 0?100_COM’LETE RESTART| || S
@ DB1_Imgin [DB1] ] . %l;' . | = I ~ [&z] ProcesSim_PLC_Templates _E
B — 3 ) g7
@ DB2_ImgOut [DB2] o 9- 2 » [tz 57-300 |5
! 11 A v 21 57-1200 =

2 ProcesSim - [Automatisme - COMPRIME_TIA.CAA] e Projetis W _OX

m nisror Z

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage Programmation Paramétres ?

[vml o of|=|=(w 205 2| EeflWe Sl==EFm 2 2

Fréquencede  Zone 1 ' E 1 . oy
ooy, el L'API Siemens S7-1516 2DPPN aux commandes : Conditionnement crroR
_ lw 1 Contacteur Distributeur de pillule:
Consigne : [JEEII distributeur pilules sirbutedr e PGE 017 Pilotage du végjp MAINT
i e Géné Dest. U.U -
APL: B & Aff » [séquence_1  |+] r
cm?® Comprimeés
116 Q12 mis en bouteille 1 Adresse IP -
omo«@ =] @ 192.168.10.12 Y

Passage des pillules

Iy @
|
@ —

T = e [ER]
Moteur Bande init MecAn. @ %

Présence bouteille Transp. Btle remplie Présence bouteille
au remplissage au bouchonnage I_
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 Programmation APl

ne Ouwtils Accessoires Fenétre  Aide

" - | ' : Totally Integrated
istrerleprojet @ M 35 2 X O (i G [ B[R Lisison en ligne ¥ Interrompre la lisison ' | »
: : : : »
| [ Mavigateur du proje m 1 DR Blocs de programme hin [OB B »
Appareils
Pl = s v | | — - T g = »
4 e B, EE =P8 G e [Z] 9 S5 |#l vuedes bibliothiques &) 0
: Main > | Bibliothéque du projet
T —1;‘3‘;‘“‘”"-‘”“ | @\~ I Nom [Typededonnées  valeurpordél. [T ipiiothaques globales
CUTer un appareil 1 4@ T Temp al— —= =
-~ D [ =
sh Appareils & Réseaux 2 |- <hjouters - oYW Qﬂ' [5 : 3] [Tout
v [ 571214 FW3.0 [CPU 121 =1 = | S v L Burmnmnr_l-Smches
H P T ¢ LLI Long Functions
: l'f a == E o mpl = =] ¥ LLI menitaring-8 nd-control-objects
%] En ligne & Diagnostic - tion templates
IRl B prgramin= R [ R1 :Sous-routine
B #jouter nouveau bloc  TIA Beg brary_TIA_Wi4_SP1_vi
& Cyclicimemupt[o830] @ ] i
et ~ TIA_Begin
& Starup [0B100] 2 -
& FC100_TA_Begin [FC.. 9| v (%2l $7-3001 57400
& FC101_TAEnd[Fcio1] @ | Réseau: i DE1_Imgin
& Requ [FC2] [*] Commentaire 0B2 ImgQut
3 vannes [FC1] "] . DB3 Reset
@ 0B1_imgin [DB1] "] L] R2 ) R(n‘l) .VOtre FC100_TIA_Begin
@ DBZ_ImgDut [DB2] ] “vannes” P FC101_TiA_End
# DB3_Reset [DB3] ] —len  emnol— rogramme OB100_COMPLETE RESTART
» i3 Blocs systéme Q p7-1200 Firmware »= 2.0 et <= 3.0
3 Bi Objets technologigues @ - DBE1_Imgin
4 E Sources externes | DE2_|mgOut
b g Verizbles AP @ |*  PRéseau3d: .. W Deslfeet
» [E Types de données API + Réseaud: 48 FC100_TA_Begin
» [l Tables de visualisation et .. Tommerin e ; :rc‘;'cm_s'flll‘\_ﬁt:‘dﬁs
b [ig Seuvegardes en ligne e55Im, |
& Starty
. ? e ¥ il wisll - r_@ Sl'-l!m-l:nﬂware »=4.0 : WOIR PFrocesSim_FLC_Templates
] i Donnéss d'appareil proxy FCI01_TIA_End” ‘e‘_ |
L.Ei Informations sur le pragra.. ~ ] |
<] i > = =8 Rn(dernie 0 0 s
~ | Vue détaillée 7 = Bliem T . .
plodule [d Propriétés  |iinfo | %l Diagnostic
J Général I Références croisées | Compiler I Syntaxe » 1) e -
Ex) e =
m 5 e @muﬁi:heﬂous les messages f7| - [&z] 571500
%/ Enligne & Diagnostic 3 [ 571512 PN FW 1.6
g Blocs de programme ! Message | [ 57-1516_20PPN I FW 6
(3 Objets technologigues (] ‘Starup’ chargé sans erreur. A [l 57-1515_20PPN i FO1 8
L} Sources eemes Q Precédure de chargement terminée (erreurs : 0 avertissements @ 0). = » |4} Données communes
& Variables AF1 & Connecté d S7-1214CFW 4.1, via l'adresse IF=192,168.10.12. b | Langues & Ressources
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LD
A

1) ) a

D

aag DO /0
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®

ProcesSim
2 : wl
T —
= || Modéles de copie
1Y H ‘ . = ] ProcesSim_Library
Bibliotheque globale: — -
. . @ DB1_imgin
ProcesSim_Library_TIA-V14-SP1 T
* FC 100 : TIA_Begin @ DB3 Reset
FC101:TIA_End : E:i—ﬁ::::i“
v [l 57-1214CFW3.0 [CPU 121 ... Sl BUGH el SieTas . m:f‘;;ﬂ“zﬁfﬂii‘:ﬂ e
TlmsTizacrwaijouiz. 40 DB1 : Imgln # oei_imgin
I configuration des appareils 4 DBE2_ImgOut
DB2 : ImgOut -
W En ligne & Diagnestic g=u W PHoethessr
= Bl Blocs e programums o DB3 : Reset 4 FC100_TIA_Begin
& FCI01_TA_End
B #jouter nouveau bloc Tags (pour 57-1200) S ProcesSim_TAGS
& Cyclic interrupt [O830] ] & Stariup
& Mein [0B1] @ TlA Portal V14 — SP1 - ﬂ] 57-1200 Firnware >= 4.0 : VOIR Proces Sirm_PLC_Temp
& Starup [OB100] . Professional - g:. ﬂ::;ﬁ?:::f:lm‘mﬁmw“
| FC100_TA_Begin [FC... ~ &) 57-300
& FC101_TA_End [FC107 ([l 57-315_2DFPN i FW 2.6
 [i;] 57-1200

4 Regu [FC2]

& vannes [FC1]

@ DE1_Imgin [DB1]
i DBZ_mgOut [DBZ]
@ CB3_Reset[DE3]

b [iz] FirmWare >=20 et <= 3.0
b iz FirmWare >= 4.0
- &1 571500
(W 57-1512_PN/FW 1.6
([0 57-1516_20PPN [ FW1 6
([l 57-1516_20PPN [ FW1 8

-
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Liaison et pilotage

Le menu Paramétres permet de configurer la liaison. @ .
[Paramétres 2 ProcesSim

v Activer les sorties automate = > Simuler pour stimuler
Désactiver la détection des objets saisis Ajouter un appareil

Intervalle entre deux cycles d'acquisition des données

Mom d'appareil

Adressage de I'API sur le réseau MPI |
Synchroniser les tables
Adressage du PLC

L'adresse de l'automate sur le réseau MPI. ~ [ Contréleurs
= v [ SIMATIC 57-1200
e = i k [E SIMATIC 57-1500

Adresse MPI de l'automate, valeur entigre compri
entre 2 et 31
_oner |

v [ SIMATIC 57-300
» [ 5IMATIC 57-400
» [ SIMATIC ET200

Contraleurs

BT

Parameétres de la connexion

" S7300- 400

No RACK N* SLOT o Industlial Ethelnet
" §7-1500 B
I 0 I 1 " MPL. Profibus
Profilé support Emplacement CPU .
| " §7200 SIEMENS PP P Paramétrage Interface PG/PC
P rOfI b u S Adresse IP de la station cible : Adresse de la station sur le réseau MPI ou Profibus
[ 192 < 168 | 10 < 22 I 2 L'adresse doit étre comprise entre 2 et 127
I n d U St rl a I = Tester la connexion-
—Infos PLC: 1
L Etat PLC Référence CPU - —
Dé t
cronneee © W Run  BES7 SIM-01200VPLC

| Annuler
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Fréquence de
génération

Zone 1

|y 1

Consigne :

o
[E)

]

L'AP! Siemens §7-313C aux commandes : Conditionnement de comprimes

Contacteur
distributeur pilules

Distributeur de pillules

016 1y
Géné. Dest.
Aff 1

cm® Comprimés
mis en bouteille

Passage des pillules

Pilotage du véﬂp

I:I.EI Iﬂ

m

3

Zone 2

o5

Moteur Bande

=

contacteur
moteur bande

IER Q10 o1

o

Init Mecan.® % E ﬁ

Présence bouteille

Transp. Btle remplie

au remplissage
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Présence bouteille
au bouchonnage

‘Panneau de commande

Bouteilles remplies
AfE_3afF 2

Reset compteur
flacons
12

Packaging 50 cm?®

Demande comprimes

cieur bouteille 50 cm’
En Service
|8 13
@ Demande comprimés
bouteille 100 em?

14
© Demande comprimés
bouteille 150 cmy?’
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Simuler pour stimuler

En Service / Hors Sevice Ho 3
06 07 M3 Cl1=000 C2=000 C3=000
@ () =
= Start  Stop
|B - -
X Tri Produits
o ©
— 110 '
o Reset Compteur E?ﬂ,_-
5 17
@ @ .
= (5 (4 1544
@
- 114 116
@ @
= SAS
- Fromsad P et u
b T : 30
kateur arrivée produit a1 11 % b ateur % Mateur des convoyeurs d'évacuation
]:I % Blevs VertsTous corvayer de transfert E! 313 Degli:natign Fasition
i
o i = 17 m m
] [
M10 U 12 '1; 18 w2
Fietour en bas LE| E bize au Paint
13
[k]
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Simuler pour stimuler

Fichier Edition Mécano wirkuel  Affichage  Programmation  Paramétres 7

[rmlu| O@f=|=m =o|-|f |l Eje7|llWes==®lm B2 2

o
Comman.de de 3 pompes avec NO @
permutation de I'ordre de fonctionnement
12
IManu - Auto| N1 o
2
:
N3 14 Pilotage manuel
LA anne de vidange

=,
wn T

-
|
|
i
|
i
|
i
|
i
I N2 @
|
i
|
i
|
i
|
i
|
i
|
4
|
]
|
]
!
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B,

| Sirmulation d'un lac .|
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ProcesSim - [Automatisme - DEPLACEMENT _RECETTE MELANGE.CAA]

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage  Programmation  Paramétres 7

ofe ] Ble=lsw pelag 2w [Fe| BT d==6 L 2 9

0]
Eau Bouchon
Cerise Minérale et
— Mélange
I1E
. DTER
Remplissage nal (I vérin +
de bouteilles [ Rfsdetraet
: — |
- 3 s =

| Détection position |
lw 1 'ﬁ
B= ;

33

15 |6 |7 115
Moteur d'entrainement Détection bouteille
Armoire électrique Panneau de commandes rTahIeau de visualisation )
e S—— i
Lucal.rnllastant ¥ E 09 Q10 0E @11

| & é& ®

Quantité (T) Mélange (H) Production (C)
AfF A2 Aff_BAf 6 Aff_ZAHF_4

% &

Armoire pneumatique
é % I:I.S K‘Ii'rlirlBouc. |L
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|25 Came fixée Positionnement sur
sSur axe moteur nbr cycles moteur
comptage avec capteuricame

@ 5
Y23
£2-9

‘Translation

Armoire API

Q20 Q191258
Moteur Translation I

64 fﬂ I\$D

Q3 Q4131
Moteur de levage

132 134133 contact auxilliaires &
Thermigque

Etamage

Traitement de surface

Chargement Déchargement

Tableau de commande

-
Manu/Auto Arrét Urgence Stop (API) Tempo Tableau de visualisation
115 112 119 Hbr cycle - ~
@ @ EEE
Cl=1 TT=0 012 013
Mode Auto Mode Manuel Conditions : ©
114 17 Manu Auto
Chargé Sous Poste 09 10
. @ Wi E: 3 & @
123 ©) @ E [EE i .
Déchargé 18 Surunipoete Décapage Ringagel Ftamage Ringage2 Dechargement )
M11 -
H Vitesse lintra = 160 | J
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H Max =410 H bax = 380

]
H — H he
| Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Lors d'une requéte de mélange :

! .
| Remplizzages en cours |
' I 2

Station de mélange

it

Section cuvel
T8dm?[d=1m]

fediy 2

Section cuve 2
HNddmE[d=2m]

Fid i 1

H_g: .00

Cluantité Prod. 1 -

[y 4
!

[uantité Prod. 2 - dre
[ 3

s
L]

Iﬁl 03
e 5
kM &langeur manuel ©
& Y
= @
L Soutrage Hors £/ En

M13

[E

Vidange Manuel

Générer un Bac
19 iz

@
@) | CanvayeLr

=

Fin de rempliszage

&

14

10 . —
. Blac arrivé en position

Bac en pogition
Corvapeur On

41

¥
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Calcul des hauteurs finales
fonction des quantités désirées

b1 5 b1

tEmarization Ap2
P 4

b émaorization Qpl
P 3

Requéte mélange
[flrnt ztart]

Start goutirage
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=, ProcesSim - [Automatisme - REGULATION_S7-1... [= |[B[X]

Fichier  Editiom  Mécano wirkuel  Affichage Frogrammation  Parametres

7 i = H.égulatin b LC_1 b I::: de prq Step 7 BaSI

[ =l o] ®lte|=|=(es| %=0]=] 2| =] C

pareils

0O 2 |G BEREEE €62 B

T =|m-°°|= | ﬁ ’f'l ﬁ'"l Interface
= 1 Regulation v Farm Type de don.. Commentaires
PV PY_I actual value B Ajouter un appareil 1 = Input
ﬂ !— hign?é?nvner:itu{; EE,J Appareils & Réseaux 2 B
OutputQw Vs 4 [0 Mnémc.niimpoim e (i PLC_1 [CPU 12714C ACDCRIY] v —
( I configuration des appareils z ==1 {7 A =l = 4]
L Enligne & Disqnostic

Manuhiwue
e S7-1214C aux commandes

0.5

& I = de Processlm v Réseau2:

Bit Interne M5 Cornmentaire

valvel” -I -

L] ——————
(] e FO_PS End (FCI @
3 FC2_Verins [FC2) [*] %00.2
10,1 4 alhve 2 FC3_Témoins [FC3] [# ] “Walve2"
B valves [FC1] s =
P01 &F FID_Cormpact [FE1130] @
: 1
- — _@_ B i@ CE1_Direct_lmgin [DE1 )@ 5102
X I0.2%alve2 | I03%alved 104 alved . DBQ_DJ!E"EI‘_JJ’DQOUIID,." "Séleclteuer
I ] irect_Res YA T -
o] PO |ﬂ| KT e PO ™ pa 3_D|re‘.t_Re.>et [DE3]@
= = » (3 Objets technologiques @
o [ » g variables AFI ﬁ 5
v = u3i:
l L'&P1 aux commandes de ['| Mode Fiun | - Programme 4 4 @Table; de visualis~ o -
/ =E_] Listes de tev ;nn-.-ntaue
%00.3
"Walve3

ard Reader

“l0.3

Régulation de niveau
"Selecteur_
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S7-315 2DPPN : Pilotage & Visu. Dyn.

. Proces$im - [Automatisme - PERMUTATION_POMPES.CAA]

Fichier Edition Mécano virtuel  Affichage  Programmation  Paramétres 7

[rulel O@l=|=pul =0~z 2| 2ezlwegls=sFe 52

18

Comportement de l'installation de pompage

Commande de 3 pompes avec NB
permutation de |'ordre de fonctionnement
N1

Ma=-=-

Byizsance hydrauligue pompe

Hauteur de
refoulement BT
I 75l m Fuiszance absorbée E

&) _
[amzw - _

Débit de refoulement

@ Pression

[éhit de la pompe

[ OmEm/s [ 160%Em
hP~JF Max 300m

Hauteur d'aspiration

| 4.3 m
Rendement IQ Max 0,022 méfs Q\
pompe I@ S
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S7-315 2DPPN aux commandes
de ProcesSim via Profinet

T
®iIy
1 Mt —gf
FALSE
Sl

FALSE
soeataEiarg
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"Grafeet_DBE" Stepd x

FaLsL
S =
_____ —
.|
IAI.‘J.--
‘-\.'J.':..'-- |
S—
FaLsE
s0g4a0axy I'.G
-]
‘. mE
> | Instructions permanentes en a... . *oa40axmin
AL el
Graphes (1) a2 _| -
l w  l:Sequencerl I = 1 || .
FALEE _
w "Sel_Auto_Manu" %Wl0.7
"Poa” %Wl0.0
“lde_P1" kA0 0
“lde_p2" 10,1
—Tines 455 e "lde_p3" WD 2
5 51 "Sel_p3" %l1.2
Iteps
i "Thra" w0E
4= A 0 pa %005
Tranz Tranzé o " "
B o N Grafcet_DE"Stepl.x %DB4.DBX167.0
|
- ' "Grafcet_DE"Step2.x %DB4.DEX199.0
__.:mn” "Grafcet_DE"Step3x YOB4.DBEX231.0

%DB4.DBX263.0



PLCSIM(S7-315 2DPPN) : Pilotage & Visu. Dyn.

=] ProcesSim - [Automatisme - PERMUTATION_POMPES.CAA]

Fichier Edition Mécano virtuel  Affichage  Programmation  Paramétres 7

Commande de 3 pompes avec
permutation de |'ordre de fonctionnement

I

Comportement de l'installation de pompage

Menfizug dle Byizsance hydrauligue pompe
refoulement BT
I FAlm Puissance absorbée ] _
=l
[ 4%z w -
Débit de refoulement
[éhit de la pompe @ Pression
| 0,016 rds | 16.038 m
hP~JF Max 300m
Hauteur d'aspiration
| 4.3 m
Rendement IQ Max 0,022 méfs Q\
pompe I@ S

i S7-PLCSIMI

Fichier Edition Affichage Insertion CPU H

]
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"Grafeet_DE"Step.x
"Grafcet_DBE"Step2.x
"Grafcet_DE"Step3x
"Grafeet_DBE" Stepd x

O & & 3 |recsivmen L
 Merar o
g n e
PLCSIM(PROFIBUS) g
PLCSIM(TCP/IP) Fause
E PLCSIM(ISO)
PLCSIM(Local) N
FaLsL
- =
_____ I
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ADaxrraa
IAI.‘J.--
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—
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™me
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e dibs 084D EMIT
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FALEE N
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"peo” %Oo.0
e P1" %00
- Transs "lle_p2" 0.1
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"Thez" WO.E
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Affichage  Programmation Paramétres ¢

vm| | @@|=|slol 664 g 3| 4

Edition  Mécana wirtuel

Fichier

Siemens - Regulation

Projet  Edition  Affichage  Insertion  Enligne Outils  Accessoires  Fengtre  Aide
w3 P | actual value f 3 K Enregistrerleprojet S X =X W
o % ouverture {
I = i 1 Appareils
B ; o0 Y- e
DUtDUt iw 1 I 124 SEtpot Q O e b Mesure Marche W Mesure Arrét Temps d'actualisation: 300 v ms
~ 7 Regulation & & @ & | static -
Manual w7 E A i n— : -
Ajouter un apparei | 1000,000 100,000|
& ils & Rés - I—I @ Setpoint: 02/02/201015:05:52,609 : 824 - =
Appareils & Reseaux 900,000 | ] ) } 90,000
'[E PLC_1 [CPU 1214C AC/DC/RIY] ‘Input. 02/02/2010 15:05:52,609 : 824 3
BLko Y configuration des apparails 800,000 | M Output: 021022010 15:05:52,609 : 43 - 80,000
15 | % Enligne & Diagnostic r
- 700,000 70,000
8 = : —~ a |
| S7 12 14(: d = 600,000 b 60,000 —
45 - aux commandes [& / A |l
. £ 500,000 M, _—50.000 *é_
- e A B o
‘S 400,000 ™ 40000 ©
d P S ! —“—4 - :
e rFrocessim 2 e v il
! 300,000 30,000
H = MU_CompactFETTS) | T f L e
1 4 ahvel @ DB _Direct_Imgin [DE1] 200,000 20,000
@ CBZ2_CDirect_lmgOut [DEZ] r -
@ DB3_Direct_Reset [DE3] _Aggne i 10,000
u-l v ':'* Objets technologiques .ﬂ 0.0 \‘ r 0,000 .f\
5 B Ajouter nouvel objet B T T T T T T T T T T T —
d « beJFID_ Gompact_DE [DB4] ) 15:04:30 15:05:00 15:05:30
''''''''''''' —— = 1503 n n 1505
l |2 Walve? 13 Walved | |4 Y alheed & Configuration A 15:03:52 v | m (020210-150553 |+
: : !ﬁ Mise en service
|ﬂ| |ﬂ| Iﬂl v [ Variables AFI Valeurs actuelles
DE IJS Qd & Variables AP (*_ oréglage ala premiére mise en route Setpaoint [cm]
5 3 =] » Gl Tables de vis -
Autoréglage au pointde fonctionnement 824
Listes d~
» Démarrage de |'autoréglage
7 W Arrét du régulateur
5 Input [crm] Output [%]
4 Etat
| & PI™ anime 'érran [ o‘ﬁ\; 824 —43
Progression

Régulation de niveau
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Chargement param. PID dans projet

Waleur de réglage manuelle

Informations appareils
Tous les appareils hors ligne
m Etate.. Ty Etatd.. AppareiliMadule Message | |
1 1] >
» Vue détaillée
m e I'-. = Iiﬂ! \iar I LAkl I - MRD I - MR I’:‘ PIMY I l
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PLCSIM S7-1200 : Exemple : Régulation de niveau H—H3::5“35542&%:““’”36“"“

8 ProcesSim - [Automatisme - P REG.. - O ens - C:\Users\Fabrice\Documents\Automation\Regulation\Regulation

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage Programmation Edition Afichage Insertion Enligne Outils Accessoires Fenétre Aide Totally/Inteqrated Automation
Paramétres ? . . = =) 2 =l ) s = 5 ] e : Y Integ 43
1 B Enregistrerleprojet Sk ¥ = 3 X W) (*: ) MG [ § Liaison enligne &¥ Interrompre la liaison en ligne A? MmE e 41 PORTAL

(oo ®@|=|=|w x0]-|za 2

0 4 Regulatio 4.1 [CP DC/RI Objets technologique PID_Compa DB4

T v on ¢ ®
. 2wl 8lsl= ppareils | =
-
2l 2| Q9 =2 a g
| Mesure Mode d'optimisation a
] Regulation ~ . , . e
- S g —{ Période d'échantillonnage : W sto Optimisation préalable v | |- Start —
= I Ajouterun appareil 9 (e 2 =2 [/—] (]
lw3 PY_| actual value Egh Appareils & Réseaux e B 3
F 5 g == 7 o0 r = =3
--|$ Riouvolns » [ $7-1214C FW3.0 [CPU 1214C ACIDCIRly] = |9C= YRR TQQ TR 4 IS EHEF 2 s
Output % i w5 Setpont NI | 7 [ S7-1214CFW 4.1 [CPU 1214C AC/DCIRly] E
Y configuration des appareils PID_Compact_1 =
= = = 120,04 =
Manual w7 %/ En ligne & Diagnostic . [ setpoint £’ a
~ [ Blocs de programme [ ] A 110,07 M sceledinput
Manu B Ajouter nouveau bloc E 100,04 M Output —
15 & Cyclic interrupt [0B30] ) 90,0
@ [Fa:ses - & Main [0B1] Q ey
M5 4 Startup [0B100] [ ] -
[ 48 FC100_TIA_Begin [FC100] ™Y 70.0
48 FC101_TIA_End [FC101] Q 60.0 — S—— e — =
4 Regu [FC2] 9 50,0
11 Valvel & vannes [FC1] . Tl e Ml s —
I | @ @ DB1_Imgin [DB1] (&) o
|ﬂ 1 @ DB2_ImgOut [DB2] [+} o
________ I@_ . @ DB3_Reset [DB3] [*) 200
7 12 valvez T 13 Valves | 14 Valved » B Blocs systéme ® 10,04 L
® ® Iﬂl ® ~ [3 Objets technologiques [+ ; i { ; i i ; ||
Ll 02 I Q%, Ll a4 & Ajouter nouvel objet 100 200 30,0 400 50.0 60.0 70,0
il dl = ~ L] PID_Compact_1 [DB4] [s]
L'API aux commandes de I'| Mode Run [- avance i Configuration [<] il [2]
e e — = Ui Mise en service
e abrice m » Sources externes e
3 » Variabl
ELET) L ~
= ~
» e forcage per.. Etat de I'optimisation Etat en ligne du régulateur bad
I RUN/STOP ne Progression : Setpoint :
ERROR - ' Etat: |Systéme optimisé. | & :
nées d'appareil proxy
MAINT %3 Informations sur le programme l:
e A N Input : o Output : —
: <| [T I>] | W 1
e Parametes PID (sssomss———— | —sa0s382 ] 4]
Adresse IP - 1 Charger paramétres PID [ Mode manuel
192.168.10.12 = o E] Aller aux paramétres PID
3 :  Configuration E Etat du régul - | Activé - mode automatique | _’@
5 Mise en service = [!J Stop PID_Compact 3
: - ‘ N
6| Propriétés  |?i4Info (i) | 2| Diagnostic nEa

PID_Compac...
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S7-1200 : Exemple : Integration complete H=H2% e
de ProcesSim avec TIA

FIRT Simulator [10
Outils  Accessoires  Fendtre  Aide SIEMENS

F % Bl Enregistrerle projet =, W iz o %

i i .
Navigateur du projet Régulation » §$7-1214C » Blocs de programme » Valves 03/05/2010

EQUIatmn 11:04:23
Appareils N Fra:sz:m

Simuler pour socler
B QO B | ARPAEE ¢ B

Interface

Projet  Edition  Affichage  Insertion  Enligne

Er ﬁ Liaison en ligne ﬁ‘ Interrarnpre la liaison en ligne

57-1214C[CPU12™ |

W RUN I STOR
- r_‘[ Regulation VA Ham Type de don... Commentaire =
B ['] ERROR

ﬁ"’.‘xjouter un apparsil
bi'!! Appareils & Réseaux

1 = Input
2

w [ HMI_1 [KTPE 00 PR] 3w Output
4
i

L[+

- [ MAINT —

Frogrammation

% En ligne & Diagnastic
Y Faramétres Runtirme  InCut ~ |
» [F vues - = wi
» [ Gestion des wues & e=1 A4 o ] 0B1
» L3 variables IHM
'Z. Connexions (1) %Q0.2
Alarmes IHWM “Valve2"
ﬁ Recettes (0) =
E Flanificateur de tach..

B Listes de textes etd.. %l0.2
"Sélecteur_
valve2" — -

1
~. ProcesSim - [Automatisme -

I| ||| _[El‘|$‘;l|w#(;‘“\| _| _I ll
r:u slaf=®m 2 7

iﬁ Gestion utilisateur
~ (g 57-1214C [CPU 1274, v
!'f Configuration des a...

ﬂ En ligne & Diagnostic

A LSS T S7-1214C aux commandes

Cornmentaire

., =
B Ajouternouveau . =

LI | de ProcesSim

lw 3 PY_| actual value

%003 = % ouvertue
2 Eloc_1_test[F.. @ “Walve3" | = Ly 1
& F3_Beqin [FC1.. @ = Dutput iw1 | 5 _Setpoint ||
B P5_End [FC101 ] @
]
2 Térnoins [FC3] @ %0.3 Marual w7
2 Tranferts_| [FCS]@ "Sé|ec|‘5“3':
valve - ="
2B Valves [FC1] @ Auta
& verins [FC2] @ % [A1:58 =
E FID_Compact [ @ . @ g | -
@oei o @ |7 Réseaud: M5
§ DB2_Directl. @ Cornmentaire [
@ DE3_Direct_Re @
» [ Objets technalog.. @ Qo4
v [ variables AFI (1] “alyed” 11 Walvel
» [G2 Tables de visualisati. 5 |ﬂ| ®
E Listes de textes ms
7 5
» [ﬁ Modules lacaux | wga | e e e e
| “Seleciesr R ValveZ I3 Valve3 |14 Valved
» m Dannéss communes Sélecteur_ ' '
] [a L. & Ressources vaived” - IH| @
angues L
i ) - Q2 Q3 D 04
» [ Acces en liane || Iﬂ
4 1 » =
p Vue détaillée Valve2 g} Proprietés %] Info | g Diagnostic

| [
4 Vue du portail ¥ Projet Régulation ouvert I L'API aux commandes de ' Made Fiun

| IR

e
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PLCSIM(S7-1516 2DPPN) : Pilotage & Visu. Dyn.

T4 Siemens - C:\Users\Fabrice\Desktop\TEST_ProcesSim_TIA_S7-1500_PLCSI

Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Accessoires  Fené

Zf [¥ & Enregistrer le projet

1

Totally Integrated Automatior
:i i PORTAL

[Z( Fichier Edition Meécano virtuel Aff(hage Programmation Paramétres ?

H H Commission de Valorisation

de la Recherche
SP1 R NEW A
ProcesSim

Simuler pour stimuler

v O@=|=lnlx0-l 2| Eai|lwes=-wy 5 9

Appareils
OO o o, _Zones L'API Siemens S7-313C aux commandes : Conditionneme
= I 1 c istri de pillules
< Consigne : I distributeur pilules o ate 017 Pilotage du végjp
=} Y ] Comprime_V13_SP1 i | Type de données | Décalage Valeur pardéf.  Commi¢ w1 G'"’. I)""". uoo =1
" I Ajouter un appareil <1 L o L — I
E % Appareils & Réseaux Aucune condition définie. on ot 1y misen boutele ol
[ » CPU 313C-2 DP [CPU 313C-2 DP] Passage des pillules
g » i CPU 313C-2 DP [CPU 313C-2 DP] =l & a0 B A4 -a = df]
L}
~ [ PLC_1 [CPU 15163 PN/DP] ¥  Réseau 4 : Témoin de signalisation - 50cm®
IIY configuration des appareils B )
%) En ligne & Diagnostic ommentaire
v [ Blocs de programme ] (&)
. . =1 RN
outer nouveau bloc = Q8.3 "3 e Qe %
A 2 *Light_50cc” Moteur Bande init MecAn.® §
' cyde Execution [081] . “FIJAAL45$ SR Présence bouteille Transp. Btle remplie Présence boute
3 Startup [oB100] . - au remplissage au bouchonnag
= *Ta
S leEs] . > EAESE contacteur Panneau de commande - -
4 FC100_TIA_Begin [FC100] o FALSE - 7“;;2 motear bande e .
%M4.2 ag_>3 ==|S Alf_34f 2 Demande comprimé: 1
& FC101_TA_End [FC101] [ “Tag 69" ~-13p = . [oooo] e e
4 Gestion des étapes [FC3] [} - - p B 2
com)j ur
4 Gestion du nbre compri [FC5] (] s oo o 5
4 Gestion Grafcet [FC1] [} < m > | [100% v L pormande copmrers g
N bouteille 150 cm*
& Main [FC10] . El nerntfa g P2l 16 Blini~oosl . orary
eme e abrice\Do e ation\Projet6\Projet6 B O
C Te...
Projet Edition Exécuter Outils Accessoires Fenétre Aide 3 nes
L ) o - i S _ Totally Integrated Automation
3f & "% | Enregistrer le projet X 5 F{ X N E E 4 _u @ B Ml AdresselP: 192.168.10.12 S7-PLCSIM V13 Navigation
. avigateur du proje 1l able =P > |Instructions permanentes en a...
Graphes (1)
=NE | v 1sequenceri
7% > = |
| |Nom |Adresse  Format d'affichage Valeur visualiséeide forcage 1 Bits 4 i
~ 7 Projet6 @ sttt %10.0 Bool TRUE =]
~ (g PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP] @  CBelt %Q8.1  Bool TRUE
[IY configuration de I'appareil 4@  “Light_50cc %Q83  Bool TRUE
= » [ Tables SIM -a “SetPoint” %IW2 DEC 168
» [ia Séquences @ “Process_Value® %QW10 DEC 168
Gg °eq ]
Ly e %IBO Hex 16481 8000000« -
I %QB8  Hex 16%0A OO0l ™) = = ]
= 1]
|  — - :
l > > | Info (Bibliothég
i |
T6
Trans Transé N
TIA Portal PRO V13-SP1 .
orta = s
T -
Tanz|
T
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Pilotage depuis un S7-1516 2DPPN

ProcesSim

Simuler pour stimuler
- o I

---NE

TA Sie - —vanwpuusDeFru_V13_SP1UusDeFru_V13_SP1 B2 PfO‘
Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Accessoires Fenétre Aide
[35f (% B enregistrer le projet ﬁ X = & X')i @! ) o H.ﬂ Liaison en ligne ¥ Interrompre la liaison en ligne
E Navigateur du projet

Totally Integrated Automa Fichier Edition Mécano

PC ) m| | o)== =

6EST 516-34N00-02B0

H I -
’-4__.1 Q 0 | & Concentré de
=
< —_—
|~ ] JusDeFru_V13_SP1
E B Ajouter un appareil - i
E g Appareils & Réseaux 7r =o T T i M1 Remplissage o]
|~ [ JusDeFruits [CPU 1516-3 PN/DP] S — B G il de bouteilles
= 5 = S r P 3
tﬂ ‘ Y configuration des appareils - v I, ProcesSim_Library_TIA_V13_Sp1-Upd5 suivant recette
) En ligne & Diagnostic Commentaire | » (R Types
~ [l Blocs de programme o v [ Modéles de copie L] nte course
. B Ajouter nouveau bloc = & v [&2] ProcesSim_Library LT
& OB1[0B1] 9 TRUE v [£] 57300/ 57-400
4 OB100_COMPLETE RESTART... @ . 0.2 @ DB1_imgin
4 Compteur [FC5] Q Me_Ouv_Va® — %Q0.1 @ DB2_ImgOut 5] Kéé =
4 FC100_TIA_Begin [FC100] () FALSE '_Vj:tgm_f‘_e_‘ @ DB3_Reset . B s
4 FC101_TIA_End [FC101] Q . 7‘0? . -E = : = 4 FC100_TIA_Begin
4 FcConvoyeur [FC1] o | De_Pomme® -—{3% ---- - 48 FC101_TIA_End
4 FcVanne [FC2] () 4 OB100_COMPLETE RESTART
Melange [FC6 w [£z] $7-1200 Firmware <= 3.0
= e [FCh] ° ¥ Réseau2: . @ DB1_imgin
48 ModeDeMarche [FC4] [ ] L ‘
4 Tempo [FC3] Q Commentaire @ DB2_Imgout Loniio
@ DB1_Imgin [DB1] [ ] @ DB3_Reset |
@ DB2_ImgOut [DB2] (] & = 4 FC100_TIA_Begin d
@ DB3_Reset [DB3] ) TRUE ECIO1TAEnd { . E.S.
» ' Blocs systéme M0 .2 i3 ProcesSim_TAGS |;°“|’D'I‘8°°m ~ start  [IStoplll
» [ Objets technologiques “Me_Ouv_Va" —} L W02 4 Startup é 6
» [ Sources externes TRUE Va_Cerise » [z] S7-1200 Firmware >= 4.0 : VOIR
» [ Variables APl [} Wo.5 | = | » [£2] $7-1500 : VOIR ProcesSim_PLC_ Q
» (g Types de données API "De_Cerise” —pi ~ [&] ProcesSim_PLC_Templates -
» D Tables de visualisation et de forg. ~ [z 57-300
» (&) Sauvegardes en ligne [ S7-315_2DPPN FW 2.6
» [Z Traces ~ [ $7-1200
& Informations sur le programme ﬁ ~ [&] FirmWare 1.0/2.01>
» [i Données d'appareil proxy || Général | Références croisées | Compiler D %Dc
A Alarmes APl - » &z RLY
< I m ] @ I Afficher tous les messages F‘ v ] Firmw

g W40

>=FW4.0

v | Vue détaillée

La bibliothéque a été fermée.
La bibliothéque ProcesSim_Library TIA_V13_Sp1-Upd5 a été ouverte. “PNIFW1.6

516_2DPPN [ FW1.6
B u

7> |> [\ oBibliotheques globales)
4 Vue du portail Emd'ensem_. AMsDeFvuiE 4 Melange 4 FcVanne v La bibl que n_Library_TIA

| Nom _

: Ajouter un appareil
g Appareils & Réseaux
(1§ JusDeFruits

& Données communes [ <] [T
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Accessoires Fenétre Aide

F (% B enregistrerleprojet 5 ¥ = 5 X ) (*: 3 B [} # Lsisonenligne g¥ Interrompre la liaison en ligne

Navigateur du projet [ 4 ..I1516-3 PN/DP] » Blocs de programme » Actions [FC4] — W

Totally Integrated Autorrl;

Appareils Options
OO & R EEEQ! @zgﬁ % G 08° 3 | vuedesbibliothéques &) dla
=4
5 e ol > | Bibliothéque du projet a
L) . — =
= ~ (1§ 57-1516_Comprimés [CPU 1516-... E Aucune condition définie. I v | Bibliothéques globales e
E m Configuration des appareils = L& @ m o @
E %] En ligne & Diagnostic & UT il 2 = i
s. v |5 Blocs de programme ) il [:ocesSnm_lera n_TA_V13_SP1-Upd... [A] °l
° B Ajouter nouveau bloc » (3 Types o
& 4 Main_[OB1] [ ] + [} Modéles de copie %
4 OB100_COMPLETE RESTART... Q= v 'E] ProcesSim_Library -3
4 Actions [FC4] Y ) 3 @ $7-300 / S7-400 - g
4 FC100_TIA_Begin [FC100] Q » E] $7-1200 ¥
4 FC101_TIA_End [FC101] Q & v (%] $7-1500 §
4 Gestion des étapes [FC3] (] @ DB1_Imgin H
4 Gestion du nbre compri [FC5. @ @ DB2_ImgOut
4 Gestion Grafcet [FC1] [ ] FALSE @ DB3_Reset . m
48 Main [FC10] () . %M457? d 4 FC100_TIA_Begin =
4 Simulation_ProcesSim [FC6] 9 8g_47 = ?fjtj E 4 FC101_TA_End %
4 Transitions etinit [FC2] (] TRUE - 4 OB100_COMPLETE RESTART 2
W = w |tz] ProcesSim_PLC_Templates o
@ DB1_Imgin [DB1] 9 “Tag_48" —s _,—l_ S By 57.300 2
@ DB2_ImgOut [DB2] (] E - t2 s
! /= A v 21 57-1200 =
=X ProcesSim - [Automatisme - COMPRIME_TIA.CAA]

RS Siemens

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage Programmation Paramétres ?

Cmlul olel=|sen x(o-f 3/ SwziWeis==sm o 7 B ni e

SIEMENS
F’;g:;x; LY | 'AP| Siemens S7-1516 2DPPN aux commandes : Conditionnemen
RUN
o | Contacteur Distributeur de pillules A
Consigne : [JEEII distributeur pilules . Q16 Q17 Pilﬁ?ge du végin B RUNISTOP TOP
Géné e
w1 @ q ne Dest. @ [ﬂ [ ERROR
API:
:” Aff 1 cm?® Comprimés B MAINT MRES
116 012 mis en bouteille 111
omo«@ =] @ : 192.168.0.1
Passage des pillules . 192.168.1.1

Ty :

@ —

TERT 010 018 [ERIE]
Moteur Bande 1nit MecAn @ %
Présence bouteille ~ ransP- Btle remplie PréS::cehbouteille
au remplissage au bouchonnage I_
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sommandes : Conditionneme

T4 Siemens - C:\Users\Fabrice\Desktop\TEST_ProcesSim_TIA

Projet Edition Affichage Insertion Enligne Outils Acc

CF (% [ Enregisterleprojet 54 ¥ = 2 X 9 (%

v ] Projet6
~ [jg PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP]
- f Configuration de I'appareil
= » [ Tables SIM
» [ig Séquences

1
Fabrice SCOPEL // 2025 - Dia 89

FEF BB

1 1Nom i Adresse \ Format d'affichage éVeleur visualisée/de forcage ( Bits

@  Cser %100  Bool TRUE

@ Bl %Q8.1  Bool TRUE

@  Light_50cc” %Q83  Bool TRUE

@  “setPoint’ %W2  DEC 168

-a *Process_Value® %QWIO DEC 168

| [ %IBO Hex 16%81 MOOO0000- —
> - %QB8  Hex 16%0A OO0 0O¥O™0) E

(< i |

Kl

[ 1]

Info (Bibliothéques glob...

m Navigateur du projet M 4| .. PLC_1[CPU 1516-3 PN/DP] » Blocs de programme » Gestion du denoEREs g Géné nm P"fi'n’" vg.
Appareils m 85l cms Comprimés .
mis en bouteille 11
rjco kﬁ k§ _2?“: ??:: k EEQ* @iﬁﬁ COG@@Q-!% | Passage des pillules .
Gestion du nbre compri
{~ ] Comprime_V13_SP1 Kl | |Nom ]Type dedonnées  Décalage Valeur pard
B Ajouter un appareil 1€ .—-“l _—
gy Appareils & Réseaux Aucune condition définie.
» [i CPU 313C-2 DP [CPU 313C-2 DP]
» (1§ CPU 313C-2 DP[CPU 313C-2 DP] R R el bl Moteur Bande wnit uem_'a % %
v -I—E PLC_1 [CPU 1516-3 PN/DP] v Réseau 4 : Témoin de signalisndon -50cm® Disuencs l;ouuille Transp. Btle remplie Présence boute
IIY configuration des appareils ) au remplissage au bouchonnag
&] En ligne & Diagnostic S———— contacteur Panneau de commande - .
v gl Blocs de programme [ ] moteur bande Bouteilles remplies p '
I Ajouter nouveau bloc >=1 N %Q8 .3 . Aff_3Af 2 seteteur Demande comprimés a
4 Cycle Execution [OB1] [+] FALSE Light_50cc Reset compteur % B pomantic okt 3
& Startup [OB100] o . %\M‘l SR o r bouteille 100 cm® .
4 Actions [FC4] ™ Tog_64" == FALSE pemance comorimés (@)
: 4.0
: ;E:: z?::::::gla:[c:cl:zo . : ) ;:55 *Tag_59" -=|s [=] » L) pocumentation templates §
4 Gestion des étapes [FC3] Q Teg 69" - R1 Qf— » LU WinAC_lYI’ ) 95_
4 Gestion du nbre compri [FC5] [+] E e LU[:OC SSRGS .E'
48 Gestion Grafcet [FC1] Q < i > | [100% —— » Bl ypes = e
4 Main [FC10] Y e - = ~ [ Modales de copie
““““““ e — - » [:] ProcesSim_Library
Bne SRR VR TUG RURI0jCIORI0ICH » 2] ProcesSim_PLC_Te...
Projet  Edition Exécuter Outi}s Accessoires : Fenétre : Aid:e : Totally Integrated Automation » (4§ Données communes
% (¥ [ enregistrerleprojet ¥ =] 2 X MR M — || @ M Bl AdresselP: 192.168.10.12 S7-PLCSIM V13
gate d Droje 1ll§ able L) i '.7



ProcesSim

Simuler pour stimuler

~— N EW —

S1AU! atisme - W

Project View Insert Online

Fichier Edition Meécanovirtuel Affichage Programmation Paramétres ?

ofm ] O@elSel el- @ ] 2o F @5 D=

[0 e [optgnep ok & Totally Integrated Automation
f % B save project 18] (] & m s | PORTAL

—PEX (

suoipnsu|

Roue codeuse
Workshop: 20220217 o ‘1 No condition defined. Rec 1
B Add new device
%, Devices & networks e (B s | "EhE] .0 [REGION

' PLC_1 [CPU 1214FC DC/DC/DC] o
IIY pevice configuration
% Online & diagnostics m(nment
(@) safety Administration
= ra Program blocks
B¢ Add new block
4 Startup [0B100]
& FC100_TIA_Begin [FC100]
& FC101_TIA_End [FC101]
@ DB1_Imgin [DB1]
@ DB2_ImgOut [DB2]
@ DB3_Reset [DB7]
G FOB_RTG1 [0B123]
<L Main_Safety_RTG1 [FB1]
@ Main_Safety RTG1_DB [...
v [&:] excercice
4 Main [OB1]
4 HM [FB5]
4 installation and oper..
4 outputs_CEM_=>V17...
4 sequence_1200PLC [
4 transportmodel [FB4]
@ installation and oper...
@ outputs_CEM_=>V17...
@ transportmodel DB [..
» g system blocks

o
e

twork 2:  counter running light

BTN

Bunsa) [«

o
#counter_
runninglight

| #end_
unninglight

Int

syse] kiit|

i
<
o

#step[2]

— "Tag_1"

2

»
f=]
@
=

2 I S
B
&

3

b

sl 6 g

@z
w

eset counter”

|, J—

twork 3:  running light

[nment

#step0_FP := #init AND NOT #FPFlag;
#FPFlag := #init;
#clockpuls_FP := #"clockpuls 0.5Hz"™ AND NOT #FPclock;
#FPclock := #"clockpuls 0.5Hz";
GIF #step0_FP AND NOT #"start sequence” THEN
#runninglight := 0000_0001;
#right := TRUE
Details view H

Technology objects : LEND_IF:

| BJIF #right AND NOT #"start sequence” AND #clockpuls_FP AND NOT ger | — -
I name i #runninglight := SHL(IN := #runninglight, N := 1) | Mode Arét | - Programmation avancée |
|
|

0000000000000000000 o0

.,

| PLC_1 [cPU 1214FC DODCIDC]

. | SIEMENS

| END_IF; b

B(* |

IF #runninglight = 08 THEN RUN / STOP
#"end running light" := TRUE 4 f A B ERROR

// Statement section IF B MAINT PAUSE

- - MRES
Foa |
T 3 192.168.0.1
CAEEEY -ug , | B “ :

RUN

STOP

4 Portal view

=
'
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ProcesSim

Simuler pour stimuler

lw 3 PY_l actual value
process

w2
Setpoint

Output ﬁw1

w7

Marnual |

Manu

15
® [Fa:m =
M5

=]

11 Walvel

P vabvez | I3 Valed | 14 Valved

& & o &
Ag a5 g

isateur\Documents\Automation\Project3\Project3 m - [Autornatisme MPRIME.CAA]
F‘mhject Edit View Insert On\\rTe -Optlor:s Tools ‘.‘\A:r.:w.‘ Help 5 5 , Totally Integrated Automation ier Edition Mécano virtuel Affichage  Programmation  Paramétres 7
3§ (¥ kd save project % = E x"')i @ MG Erﬂ Go online ﬁ’Gooﬂlme;i} PORTAL m| gy .l&lllilﬂl ¥|I.||-|| EI EIM ‘!I.il lill
..J 1516-3 PN/DP] » Program blocks *» Main [OB1] - EX |
|| Devices | Plantobjects | Options 2] | Conditionnement de comprimés
] | 2 c tPlc:»ste de remplissage Poste de bou
g ontacteur 1o
~ | CPU operator panel |5 || anivée des distibuten piles ! @
» [l 57-1215C-Fwas [CPU12... — ~ % flacons vides. 5 04 Distiibuteur de pilles 4 | P“magamdy e
v [l 57-1215C - Fwa Sdcderly [ LIRS 1 BT N 57-1516_20PPN ./ FW 3.0 [C—] 3 ([ énérateur dobjet ME Nbre compiimés 8
» (i S7-1215C -FW46 [CPU 12 [*) —— Telz B & I RUNISTOP R{_ || an n ] mis en tube Ij.1
v [l 57-1215C - Fw4.6dederly [ etwork 1: - Frocessim ~ R ; .
. ERROR 57 E Pazsage des pillules
v [ S7-1512€_PN /FW2.9 [CPU... Comment L o
» [l 57-1516_2DPPN | FW2.9 [C AT [ u Zore pel L
TFC100 2
u'f Device configuration IR (T '3 M o
4| online & diagnostics TN ENOI— - |(“a|| environment E; @)' —
» ﬁ Software units = 3 pr— ;I .
o Pr?gram Slocis ° h & W Frand Présence tube 4 E Contacteurs de gestion =
B’ Add new block v  Network2: atewr Bands sous e rempl\ssage% des changements d'images
4 Main [0B1] ) : i 16
4 0B100_COMPLETERES.. @ comment - Bouteiles remplies
4 FC100_TA_Begin[FC1.. @ g 5 A3 4 2 b Conditionnement
48 FC101_TlA_End [FC101] [&] a1 e contacteur .
. DB1_Imgin [DB1] [ ] KN 3 moteur bande ES:Igi:::::[e © Demande 5 comprimés
@ DB2_Imgout [DB2] <@ = : Ll !
@ D53 Reset [DE3] ° T v | Breaj(p:lntS =5 4/ || aux commandes de 'ecran (Matér| Mode Run |- Programmation avancée | [ 1633- 1348
» [ System blocks w01 L& & & @ b1 (2 | I e
b [ Technology objects Bp_otor’ SIEMENS  S7-PLCSIM V18
L T3 covnomnl couieen flar ¢l I 31 Monw
ﬂ Project3 - Instances
. = vl @ s by [ 3 o3 Gn D . . . - :
"’ih":. ZR:-ER-ER L= ¢ 6 08 3 Ell > Mode de communication : ® PLCSIM Softbus (interne uniquement) O TCP/IP Single Adapter ) TCP/IP Multi Adapter ®
in
Mame Data type Default value Comment ]
@ - e 2 P = rn
2 = <Add new:
<] m E Instance_1 (D Instance_2 Q)
T
L L I T B | 57-1215C-FW 4.6 [S7_1200] S7-1516_2DPPN / FW 3.0 [S7_1500]
@ RUN / STOP I [X1]:192.168.10.12 @ RUN/STOP I [X1]: 192.168.10.13
3 ERROR ERROR 7 [X2]: 192.168.1.12
MAINT MAINT
MOVE
e - -
520126 wio
YWI0 ;,Lou'n — "Process’
tPoint” — IN ENO—

L'AP| aux commandes de ' Mode Run | - Programmation avanceé: ;i

[~ INSTANCES ACTIVES DANS LE WORKSPACE ACTUEL

Instance_1
S7-1215C-FW 4.6
[57_1200]

X1

L]
E’ B 192.168.10.12
~ COMMANDE DU SCAN

LI

Instance_2
57-1516_2DPPN | FW
3.0

[57_1500]

X1:192.168.10.13
X2:192.168.1.12

(][]

% 12°C Nuageux
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Virtualisation d’une fabrique de praline — Projet en  [Lally BEuuG—‘G—m—
collaboration avec FOREM Alimentation - FormAlim

s pedeie G

a5 5im

A TE— r stimuler

1
e,

" Zlporpe |8
vt of [Tapatoge 1| 1 22

Automate 2
Ou
Automate virtuel Pupitre opérateur
Ou
== L Runtime

L] [ o] P
n —
T - ) Entrées Obiets a adresser Sorties \
e
i

La vitesse moteur doit &tre comprise entre 5 et 30 - Conv Moule

5 —
a > g s7 ]l = -. QB 140
I8 140 - 01400 04 LN
Mouie — @ 114005 14 (Bp_Star_| & 014015 05 [La_S¥
| & 11401 5 115 (Sel_Sim_ & 014025 06 [La_Hab
6 e @ 11402 > 13 (Bp_Sim_b @ 014035 02(La_The,
; o & 11403 15 (Bp_Stop_| ) 01404 5 01 iMot_Cor
e, & 11404 > 18 (Bp_Hailt @ 01405 > 016 Mot_pr
M h . . rt I I [ ameieing jimetaws 2} 11405 129 (Press_Ai = [ 01406 07 Ma_ARL
TRt @8 11406 > 130 (Doseuse, -] 01407 > 09 [Eledim_
aC Ine VI ue e i ERER Hsa i ﬁ“ 11407 8141 =
L 1B 141 08142
. o] B 142 0B143 Qw1
P 0 Y ‘Sélecteur principal  Siéne Retourner (coquill) 1B 143 0B144 Qw2
r CeS II I I £ 9 4 1B1441n_2 L 0B145 Qw_2
convoyeur [NET @ CE\ & 1B1451w_2 OB146 Quw_3
6145 Iw_3 08147 Qw_3
47103 08148 Qw_4
4 0B143 Ow 4
v 0B150 Af_T
3 i N £ i
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3

ProcesSim

ler

La mouleuse de praline

rocesSim - [Automatisme - MOULAGE_PRALINE V14 _S7_V11.CAA]

Fichier Edition

olml | lelo|sin| slol-m 3w [Eel][E sues o ®

Mécano virtuel  Affichage  Programmation  Parametres 7

Activation _ 3 Armoire éllel::'trlique
ProcesSim == h
131 : b Porte 5 Pnrted
: @) [k E é i

Va CoArr
aie G29 Q34I19

VaTap2? Souf. Pompe

Armoire pneumatlgue
Q6-07
L]
PosLin *|*
08-09
L
> |
- PosLin =-<
13 oy [l
I | I SO T T T | CHRTITE T - [ [ ] p k 1 e —— % 5
- ;- i T PR = d a @
III Tempéreuse Gk e 2 | m VeBIRet 0° 360°
‘Sélecteur Siréne B | |3 Transfert
g :]'.i_rirl:ipal roupe de condtionnement d'air| % . - _
III : v Zone 1

3

r - N
v 4 T°Radiant T* Raclewrs T°Racleurs T°Racleurs T* Racleurs T* Guides tapotage T* Tuyeau f

supports lateraux  Supérieurs  lateraux + transfert + tapotage % [Fin de production]

I 4 im iw15 ﬁws iw? ﬁwa % |27

Retour chocolat
Cuve + pompe

“ T* Pompe
I & 1 EUid'_-‘-S T* Racleurs % 3 = |22
“ ‘Eyacuation evac Fin de cycle : étape 12 @
C o T I
B ———

af; 128 w10 = = 126
Defaut 5 h in de cycle : étape 2/2
e | 555 @
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L'ensacheuse de praline

E. ProcesSim - [Automatisme - ENSACHEUSE_V14_S7_V10.CAA] uler

Fichier Edition Mécano wirtuel Affichage  Programmation  Paramétres 7

ofm o] Bl=|Sl 0w 2w (28|07 de=w w2 7 @

Panneau de commande U8
(55 .
Pqu"
. . . L4z 041 Arrét d'urgence
@ Convoyeur d'arrivée piloté par cliquet pneumatique |13 15 04
- - > I 11 119
@ @ = Termsien Température
Arrét Marche Reset mors gauche
@z] Thermo-impression § %
@. Détection spot
@ @ Température
] @ mors droit

Eraline impure 126 4052011 Thermo-
@ soudure @ %
S Rouleaux Tendeur de film Température
T thermotransfert
iw 3

' 130
@ @& |
132
@

- - Zone 1
Activation - chapelet
: 18
w r“:m] Détection impuretés

Film
transparent

Ciseaux

, i
_ transparent
= .

Ruban
encreur

Armoire électrique

Armoire pneumatigque

@13 hw ]
H L
Iﬁ 4 @ Convoyeur d'évacuation Module Safeline
Cliqluet avance % 11z
Qi 11 g3 128 | ti
A= 18—1= 8] “lw £ %
Mot. princ. pot. fil a. :I'hermo—_ mﬂ
T g impression lw 7 10 13
Q32129 16 3 P!
— g “ @I I @ onvoyeur secondaire e
ot. film Dr. E=xa — 22 Q
1lm Dr. Roule. :&:’Em. Ciseau E ™ ay
Portes machine
Groupe de
Convoyeur On conditionnement
: d"air
=] ," 135
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cesSim - [Automatisme - DOSEUSE_V8_S7_V6.CAA]

Fichier Edition Mécano virtuel Affichage  Programmation  Paramétres 7
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®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Thermique Marche
Q2

—veo v oo

6

Praline emballée

Armoire élelc’lrigue

Co. Boi. The. Co.Pra. The
a7 @20 Q9

Va.Exp Va.Cov Ve.Bloc2.

ARU ARU EleAim.

e wi|=|s pe]k e [Eo|E7 Y= 0 8 ¢ @
" n 119
Activation de =iy o
ProcesSim Zone expédition
4
G d diti nt dail =
roupe el:i:|n||12 onnemel air Porte ouverte
. H JJ.D, Arret d'urgence Cachet
% u-'-
I o

Buh‘.e
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Bienyenue

| stallShield

Bienvenue dans le programme dinstallation de ProcesSim_S7.
Ce programme installera ProcesSim_S7 sur volre systeme.

Ayant de lancer cette instalation, || est fortement recommands de
quitter les applications Windaws actives.

Cliquez sur Annul

el

fermez toutes les |
pour exéeuter [finst

ATTENTION : Ce
des traités intemati

Toute reproduction
programme effech
contrevenant & de|

Parcourir

-~

Pour quitter linstal

Pour accepter ce répertoire, cliquez sur Suivant.

INSTALL va installer ProcesSim_S7 dans le répertaire suivant.

Paur installer I'application dans un autre répertaire, cliquez sur

Sélection de dossier programme x|

INSTALL ajoutera les icénes d'applications dans le dossier
Programme dont le nom figure ci-deszous. Yous pouvez entrer un
niouyeal nom de dossier ou sélectionner 'un des noms de la liste
Dosziers existants. Pour continuer, cliquez sur Suivant,

Diogsiers programme:;

he

Commission de Valorisation
de la Recherche

ProcesSim

Simuler pour stimuler

IristallS hield

Dossiers existants:

Fiépertoire d'insl
C:%Program File:

A i
AYG Free Edition
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"\ vous conviennent, cliquez sur Suivant pour démarrer la copie.
[Démanage
Documents Ta G N X
“ | Paramétres actusls:
— Drag'n Drop CD+l
R Type d'installation : ‘I
E azp Button Compléte

InstallShield

IristallShield

Iristal| Shigld

x|

IMSTALL dispose des informations néceszaires & la copie des
fichiers programme. 5i wous voulez revoir ou modifier certains
paraméties, cliguez su Précédent. Siles paramétres actuels

Crossier destination
C:\Program Files\ProcesSim_57

Information
Morm: J.
Socigté:

Decompression des fichiers dans C\Program
thurmbs.dhb

Kl

Installation terminée

L'installation a terminé de copier les fichiers sur votre ardinateur.
L'installation va maintenant exécuter le programme. Sélectionnez
l'option ci-dessous.

v Exécuter le programme

Pour terminer lnstallation, cliquez sur Terminer.

IrstallShield

< Precedent




Compatibilité sur Windows (32 — 64 bits)
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Pour de plus amples informations sur la Commission de

Valorisation de la Recherche de la HEH.be

H H Commission de Valorisation

de la Recherche

ProcesSim

Simuler pour stimuler
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H H Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Commission de Valorisation de la Recherche
de la Haute Ecole en Hainaut.be - CVR

Personne de contact :
Fabrice SCOPEL

Avenue Victor Maistriau, 8a

7000 Mons

Hainaut

Belgique

Tel : +32 65 39 45 27

Email : fabrice.scopel@heh.be

Web Site : http://www.heh.be/processim




Pour de plus amples informations sur le Département des

Sciences et technologies - DST (ISIMs) de la HEH.be

H=H2S

et technologies

ProcesSim

Simuler pour stimuler
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H he
Commission de Valorisation

de la Recherche

®

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Département des Sciences & technologies
de la Haute Ecole en Hainaut.be - DST (ISIMs)

Personne de contact :
Fabrice SCOPEL

Avenue Victor Maistriau, 8a

7000 Mons

Hainaut

Belgique

Tel : +32 65 39 45 27

Email : fabrice.scopel@heh.be

Web Site : https://www.heh.be/departement-des-
sciences-et-technologies




Nous contacter H=H2: @

ProcesSim

Simuler pour stimuler

Commission de la Valorisation et de la I
Recherche de la Haute en Hainaut.be - CVR

Concepteur de ProcesSim : Jacques BOUCQUENEAU
Développement, formation, modélisation, support :

Fabrice SCOPEL
Email : fabrice.scopel@heh.be
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03 i / H
ProcesSim H REI'
Simuler pour stimule u | m.un EEULF

Coordonnées :
Avenue Victor Maistriau, 8A
7000 Mons - Belgique
Téléphone - +32 65 39 45 27 T
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